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Robomow:

Produsele sunt fabricate de catre F. Robotics Acquisitions (Friendly Robotics).

Produsele Friendly Robotics sunt aprobate CE. c €

Produsele Friendly Robotics indeplinesc cerintele RoHS (Restrictii privind substantele
periculoase) Directivei 2002/95/CE si ale Directivei WEEE (deseuri de echipamente
electrice si electronice) 2002/96/CE.

© Friendly Robotics, 2012-A. Toate drepturile rezervate. Nicio sectiune a acestui document nu
poate fi fotocopiata sau reprodusa in mod electronic, sau tradusa fara acordul anterior al Friendly

Robotics.

Produsul, specificatiile produsului si acest document se pot modifica fara notificare prealabila.

Toate celelalte marci comerciale sunt proprietatea detinatorilor lor.

Bine ati venit in lumea robotilor pentru sarcini domestice, impreuna cu Robomow al
companiei Friendly Robotics!

Va multumim ca ati achizitionat produsul nostru. Suntem siguri ca va veti bucura de timpul liber
suplimentar pe care il veti obtine in timp ce Robomow va va tunde gazonul. Atunci cand este setat
si utilizat in mod corect, Robomow va functiona in siguranta pe gazonul dumneavoastra si va va
oferi o calitate a taierii egalata doar de putine alte dispozitive de acest tip. Veti fi impresionati de
aspectul gazonului dumneavoastra si, cel mai important aspect, Robomow va face treaba in locul

dumneavoastra.

IMPORTANT!

Paginile urmatoare contin informatii importante privind siguranta si functionarea.vVa
rugam sa cititi si sa respectati toate instructiunile prezentate in acest manual. Cititi cu
atentie si revedeti toate instructiunile privind siguranta, avertismentele si atentionarile

cuprinse in acest manual.

Nerespectarea acestor instructiuni, avertismente si atentionari poate avea ca rezultat
raniri grave severe sau chiar decesul persoanelor si animalelor de companie, sau
deteriorarea proprietatii personale.
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Avertismente si masuri de precautie privind siguranta

Instruirea si instructiunile

1. Cititi cu atentie acest manual Thainte de pune Robomow# in functiune. Familiarizati-va cu
butoanele de control si cu utilizarea corecta a Robomowi si respectati toate instructiunile privind
siguranta si avertismentele.

2. Nu folositi Robomow:# pentru niciun alt scop decéat cel pentru care a fost conceput.

3. Nu permiteti niciodata copiilor sau persoanelor nefamiliarizate cu aceste instructiuni sa utilizeze
Robomow .

4. Nu tundeti niciodata iarba atunci cand sunt in preajma persoane, in special copii, sau animale
de companie.

5. Utilizatorul este raspunzator pentru accidentele sau pericolele care implica alte persoane sau
proprietatea acestora.

6. Se recomanda cu caldura sa se foloseasca optiunea din meniu ‘Child Guard’ (sistem de
protectie pentru copii) si ‘Anti-Theft’ (antifurt) pentru a impiedica utilizarea de catre copii sau de
catre alte persoane nefamiliarizate cu utilizarea in siguranta a masinii de tuns iarba.

7. Masina nu trebuie utilizata de catre copii sau de catre persoane cu capacitati fizice, senzoriale
sau mentale reduse, cu insuficientd experienta sau cunostinte, cu exceptia situatiilor in care sunt
supravegheate sau au fost instruite. Copiii trebuie supravegheati pentru a va asigura ca nu se
joaca cu masina.

8. Avertizare!Atunci cand exista riscul aparitiei unei furtuni cu fulgere, deconectati cablul perimetral
de la unitatea de baza / intrerupatorul perimetral si fisa pentru alimentarea cu energie electrica de
230V/120V de la priza.

Pregatirea
9. Asigurati-va ca amplasati si setati cablul perimetral in conformitate cu instructiunile.

10. Atunci cand tundeti iarba folosindu-va de o telecomanda, purtati intotdeauna incaltaminte cu
talpa groasa si pantaloni lungi.

11. Inspectati In mod periodic suprafata tunsa de Robomow si indepartati pietrele, betele,
cablurile, oasele si alte obiecte. Obiectele lovite de lama pot fi aruncate si pot duce la ranirea grava
a unor persoane.

12. Folositi dor accesorii si anexe proiectate pentru acest produs.

Functionarea

13. Nu lasati niciodata Robomow sa functioneze nesupravegheat.

14. Atunci cand folositi telecomanda tundeti iarba doar la lumina zilei sau cu o lumina artificiala
suficienta.

15. Nu utilizati Robomow® cu telecomanda atunci cand suntefi desculti sau purtati sandale
deschise. Purtati intotdeauna incaltaminte cu talpa groasa si pantaloni lungi.

16. Evitati utilizarea Robomow# pe iarba uda. Nu il folositi cAnd ploua.

17. Atunci cand folositi telecomanda aveti intotdeauna grija la sprijinul pe pante.

18. Nu utilizati masina de tuns iarba pe pante mai mari de 28 grade.

19. Nu indepartati protectiile, aparatorile, dispozitivele de sigurantd si senzorii. Reparati sau
inlocuiti piesele deteriorate, inclusiv abtibildurile. Nu utilizati Robomow # daca exista piese
deteriorate sau uzate.

20. Nu utilizati Robomow * daca exista functii sau dispozitive de siguranta deteriorate sau
inutilizabile.

21. Nu incercati sa incapacitati sau sa anulati vreo functie sau dispozitiv de siguranta.

22. Atunci cand folositi telecomanda porniti intotdeauna motorul in conformitate cu instructiunile si
cu picioarele aflate la distanta de lama.

23. Acest echipament are o lama rotativa ascutita! Nu utiliza{i niciodata masina de tuns iarba fara
supraveghere; nu lasati trecatorii, copiii si animalele de companie sa se apropie de magina de tuns
iarba atunci cand este in functie.

24. Nu permiteti niciodata cuiva sa se suie sau sa stea pe masina de tuns iarba.

25. Nu va apropiati mainile si picioarele de lama taietoare si de alte piese mobile.



26. Nu ridicati si nu transportati niciodata acest echipament atunci cand functioneaza motoarele.
27. Nu incercati niciodata sa reparati sau sa reglati masina de tuns iarba atunci cand este in
functiune.

28. Nu ridicati niciodata masina de tuns iarba si nici nu incercati sa inspectati lama atunci cand
masina este in functiune.

29. Indepartati intotdeauna siguranta inainte de a ridica masina de tuns iarba sau de a incerca sa
efectuati orice fel de reglaje.

Unitatea de baza

30. Nu lasati niciodatd Robomow sa functioneze nesupravegheat.

31. Atunci cand programati orele si zilele de pornire automata asigurati-va ca aceste ferestre de
operare sunt programate atunci cand copiii, animalele de companie si alte persoane nu se afla pe
gazon.

32. Nu puneti obiecte de metal in zona unde se afla contactele unitatii de baza.

33. Dupa ce indepartati siguranta din masina de tuns iarba resetati intotdeauna ora si data curente
Nerespectarea acestei instructiuni poate avea ca rezultat functionarea accidentala a Robomow,
ceea ce poate duce la raniri corporale grave.

34. Nu pulverizati apa direct in zona unitatii de baza.

Transportul
Pentru a se deplasa in siguranta de la sau in interiorul zonei de lucru:

35. Utilizati telecomanda (disponibila ca accesoriu) pentru a o conduce la
un loc la altul.

36. In cazul unui nivel de inaltime diferit sau al unor scari, opriti masina
de tuns iarba prin apasarea butonului intrerupatorului principal, ridicati
usa amortizorului, amplasata in partea de sus a Robomow si duceti
masgina de tuns iarba de méanerul de transport, in timp ce partea de jos
din spate se sprijina pe piciorul dumneavoastra, ca in imaginea din
partea dreapta.

37. In cazul unui transport mai lung, cu masina, trebuie s& indepartati
siguranta si sa folositi ambalajul original.

intretinerea si depozitarea

38. Intretineti, reparati si depozitati Robomow conform instructiunilor (consultati capitolul 5).

39. Indepartati siguranta bateriei inainte de a lucra la sau de a ridica Robomow. Indepéartati
siguranta bateriei Tnainte de a se efectua orice lucrare de intretinere.

40. Pastrati stranse toate piulitele, bolturile si suruburile, pentru a asigura starea sigura a acestui
echipament.

41. Tnlocuiti piesele uzate sau deteriorate din motive de siguranta.

42. Purtati manusi groase atunci cand inspectati, reparati sau inlocuiti lama.

43. Folositi doar echipamente, baterii i surse de putere/baterii originale pentru aceasta masina de
tuns iarba . Utilizarea incorecta poate produce socuri electrice, supraincalzire sau scurgerea de
lichid coroziv din baterie.

44. Nu deschideti sau deformati bateria. Electrolitul eliberat este coroziv si poate afecta ochii sau
pielea.

45. Purtati protectie pentru ochi si manusi atunci cand amplasati cablul perimetral si bateti
buloanele de fixare/tarusii cablului. Bateti bine tofi tarusii in ordine, pentru a impiedica cablul sa
devina un risc de impiedicare.

46. Nu folositi sursa de alimentare/incarcatorul daca este deteriorat cablul.

47. Se poate forma o scanteie atunci cand introduceti siguranta in robot. Prin urmare, este
interzisa efectuarea acestor sarcini aproape de materiale inflamabile. De asemenea, este interzisa
utilizarea de sprayuri sau alte materiale de curatenie pentru curatarea contactelor electronice,
datorita riscului de aprindere atunci cand se introduce blocul de alimentare la retea sau siguranta.




Sfarsitul utilizarii produsului

48. Robomow si accesoriile sale trebuie colectate separat la finalul vietii pentru a impiedica
ajungerea deseurilor de echipamente electrice si electronice la gropile de gunoi, pentru a promova
reutilizarea, tratarea si recuperarea echipamentelor electrice si electronice cu scopul de a pastra,
proteja si Tmbunatati calitatea mediului, pentru a proteja sanatatea omului si pentru a utiliza
prudent si rational resursele naturale.

49. Nu aruncati Robomow sau oricare piesa a sa (inclusiv alimentatorul, unitatea de baza si
intrerupatorul perimetral) ca deseuri menajere nesortate — ar trebuie colectate separat

50. Intrebatj distribuitorul/dealerul local despre sistemele de returnare si colectare disponibile.

51. Nu aruncati bateriile in foc si nu puneti bateriile folosite in cosul de gunoi menajer. Bateriile
trebuie colectate, reciclate sau aruncare intr-un mod care sa nu afecteze mediul.

Definitiile abtibildurilor de avertizare

Acestea sunt simbolurile de pe Robomow:# ; Cititi cu atentie acest manual inainte de pune
Robomow in functiune.

PERICOL! Lama rotativa ascutita. A nu se apropia mainile si
picioarele. Poate surveni ranirea grava. Atentie — nu atingeti lama
rotativa.

1. Simboluri de alertare pentru sigurantda — AVERTIZARE — acesta este un instrument electric
periculos. Fiti atenti atunci cand il folositi si respectati toate instructiunile si avertizarile
privind siguranta.

2. Cititi manualul operatorului — Cititi instructiunile de utilizare inainte de pune Robomow! in
functiune.

3. Risc de obiecte aruncate sau care zboara — Expunerea intregului corp, aveti grija.

4. Pastrati o distanta de siguranta fata de masina atunci cand functioneaza.

Nu lasati oamenii, in special copiii , animalele de companie si trecatorii sa se apropie de
zona in care este folosit Robomow.

5. Sectionarea degetelor de la méani sau picioare — Lama rotativa a masinii de tuns iarba.

Risc de ranire datorita lamei taietoare rotative. Nu va apropiati mainile si picioarele si nu
incercati sa ridicati Robomow din aceasta zona.

6. Indepartati siguranta inainte de a lucra la sau de a ridica Robomow® . indepartati blocul de
alimentare la retea inainte de a lucra la sau de a ridica Robomow ! .

7. Nu va suiti pe Robomow" .

Casarea echipamentelor electrice si electronice vechi

Nu aruncati Robomow® sau oricare piesa a sa ca deseuri menajere nesortate
— Tn schimb ar trebui predate la punctual de colectare corespunzator pentru
reciclarea echipamentelor electrice si electronice.

Conformitatea cu CE
Acest produs este in conformitate cu Directivele UE aplicabile




Sistemele de siguranta ale Robomow®

1. Sistem de protectie pentru copii / Aparatoare de siguranta

Aceasta optiune a meniului ofera un sistem de siguranta pentru a impiedica utilizarea libera a
masinii de tuns iarba de catre copii sau de catre alte persoane nefamiliarizate cu utilizarea n
siguranta a acesteia.

2. Antifurt / Aparatoare de siguranta

Sistemul antifurt ii ofera utilizatorului o functie de dezactivare care va impiedica utilizarea sau
conducerea de catre oricine a Robomow, cu exceptia situatiei in care au codul valid pentru
introducere. Vi se va cere sa introduceti un cod din patru cifre, la alegere, pentru a-l folosi ca si cod
personal de securitate.

3. Senzor de ridicare

Exista un senzor cu efect Hall (senzor de pozitie magnetic) amplasat in partea frontala a Robomow.
Daca partea din fatd a masinii de tuns iarba este ridicata cu circa 2,5 cm fata de pozitia sa de
repaus de la sol in timpul functionarii lamei, aceasta din urma se va opri imediat din rotire (< 1
secunda).

4. Senzor de inclinare

Exista un senzor optic amplasat in partea frontala a Robomow. Daca partea din fata a masinii de
tuns iarba este ridicata spre o pozitie verticala, lama se va opri imediat, iar Robomow va avertiza si
va instrui utilizatorul sa indeparteze siguranta ihainte de a ridica Robomow.

5. Senzor amortizor

Amortizorul este echipat cu un senzor cu efect Hall care se activeaza atunci cand masina de tuns
iarba loveste un obiect solid, fix, si atunci cand este deschis capacul amortizorului. Atunci cand
este activat senzorul amortizorului, masina de tuns iarba va opri imediat (<1 secunda) rotirea lamei,
va opri deplasarea in acea directie si se va deplasa in partea opusa obstacolului.

6. Butonul pentru oprirea de urgenta

Amplasat pe panoul de control, de culoare rosie. Daca se apasa acest buton in orice moment din
timpul functionarii, acesta opreste imediat (<1 secunda) deplasarea masinii de tuns iarba si rotirea
lamei.

7. Siguranta bateriilor

Amplasatd sub capacul amortizorului, pe partea stangd a Robomow. Indepartarea siguranta
bateriei va impiedica functionarea Robomow. Siguranta trebuie indepartata inainte de a se ridica
Robomow si de a se efectua orice lucrare de intretinere.

8. Control de prezenta operator in doua etape

Atunci cand este in modul manual si se foloseste telecomanda, sunt necesare actionarile cu doua
degete pentru a actiona lama masinii de tuns iarba. Odata activat, butonul lamei masinii de tuns
iarba trebuie mentinut apasat pentru a continua functionarea lamei. Odata eliberat, trebuie repetat
procesul de activare in doua etape.

9. Sistem de alimentare controlat electronic

Robomow este echipat cu un sistem de controlare incorporat pentru alimentare. Aceasta va
permite s@ mentinefi alimentatorul permanent conectat, chiar si dupa ce bateria este complet
incarcata. Sistemul de control va impiedica supraincarcarea bateriei si o va mentine complet
incarcata si pastrata pentru urmatoarea utilizare.

10. Baterii sigilate

Bateriile care opereaza Robomow sunt complet sigilate si din ele nu se va scurge niciun fel de
lichide, indiferent de pozitie. in plus, bateriile contin o sigurantd de unica folosintd in cazul unui
scurtcircuit sau a unei defectari a alimentarii.



11. Unitatea de baza / intrerupitorul perimetral si cablul perimetral

Robomow nu poate funciiona fara un cablu perimetral instalat si activat prin unitatea de
baza/intrerupatorul perimetral. Daca unitatea de baza/intrerupatorul perimetral sunt oprite sau nu
pot functiona din alte cauze, Robomow nu va mai functiona. De asemenea, daca apare o
intrerupere a cablului perimetral, Robomow nu va mai functiona. O intrerupere a cablului
perimetral anterioara functionarii va impiedica functionarea Robomow. Acesta poate functiona doar
in suprafata delimitata de cablului perimetral.

12. Alerta automata de avertizare inaintea functionarii

Atunci cand masgina de tuns iarba este programata sa porneasca functionarea automata de la
unitatea de baza pentru o perioada programata de timp, o sonerie de avertizare si lumina de
functionare se vor activa cu 5 minute nhainte de functionare. Aceasta este notificarea de avertizare
pentru a curata si inspecta zona.

13. Protejarea monitorizarii impotriva supraincalzirii

Motorul lamei si fiecare dintre cele doua motoare actionate cu rofi sunt monitorizate permanent in
timpul functionarii pentru orice situatie care ar putea supraincalzirea acestor motoare. intr-o astfel
de situatie, Robomow va opri functionarea cel putin a respectivului motor si, posibil, a masinii de
tuns iarba insasi, si va indica daca motorul se raceste. Desi nu este ceva obisnuit, aceasta situatie
poate aparea atunci cand masina de tuns iarba este pe o iarba crescuta excesiv; partea inferioara
a masinii de tuns iarba este infundata din cauza curatirii insuficiente; masina de tuns iarba a
intalnit un obstacol care nu poate activa senzorul care o impiedica sa tunda iarba; sau o zona de
peisaj cu probleme a cauzat blocarea masinii de tuns iarba si o impiedica sa tunda iarba.

AVERTIZARE!

Acest simbol de avertizare poate fi regasit la mai multe puncte din
paginile acestui manual.
Este menit sa evidentieze un avertisment de siguranta important sau
un mesaj de atentionare.
Va rugam sa fiti foarte atenti la aceste zone si sa fiti siguri ca intelegeti
in totalitate mesajul inainte de a incepe.




Cum functioneaza

L4

naintea utilizarii Robomow este necesard o setare unica; un cablu mic, denumit cablu
perimetral, este amplasat in jurul marginii gazonului si a oricaror alte zone unde nu doriti
sa patrunda masina de tuns iarba.

Tarusi furnizati impreuna cu Robomow, care sunt folositi pentru a lega si mentine cablul
perimetral la nivelul solului, sub nivelul ierbii; cablul va disparea curand, odata cu cresterea
ierbii noi, si nu va fi vizibil.

Unitatea de baza este amplasatda de-a lungul cablului perimetral si are doua funcii
principale:

De a genera un semnal mic de-a lungul cablului perimetral (tensiune foarte joasa)

De a incarca bateriile pentru Robomow.

Dupa ce cablul din jurul gazonului ce include unitatea de baza este setat o data, setati
programul saptamanal si uitati de tunsul ierbii timp de un anotimp intreg!

Robomow va parasi unitatea de baza in ziua si ora prevazute in programul saptamanal
automat; va tunde gazonul si va reveni pentru incarcare la unitatea de baza, pentru a fi
pregatit pentru functionarea urmatoare.

Atunci cand Robomow paraseste unitatea de baza, porneste automat un semnal produs de
unitatea de baza; semnalul creeaza un zid virtual, vizibil doar pentru Robomow, pastrand
Robomow in interiorul gazonului si impiedicandu-I sa treaca in zona unde nu doriti sa intre.

Copaci suficient de
mari pentru a-i permite

Robomow s se
loveasca de ei; nu
necesita un cablu

perimetral in jurul lor

Unitatea de baza
genereaza un semnal
mic de-a lungul si
incarca bateriile

Robomow
Robomow
detecteaza semnalul
si schimba directia
atunci cand atinge
cablul
Cablul perimetral

este ca un zid
virtual, vizibil doar
pentru Robomow

Copac cu gaura sau flori in jur;
necesitd amplasarea unui cablu in
jurul sau




Ce este in cutie

Deschideti cutia si ridicati Robomow de manerul de transport; Robomow sgi unitatea de baza sunt
legate cu doua legaturi; taiati-le si trageti spre spate Robomow din unitatea de baza.

Robomow® Unitatea de baza

Sursa de alimentare

Buloane fixare pentru unitate de baza

Tarusi

Cablu

Conector cablu

Priza fir periferic

RoboRuler



Capitolul 1 - Setareaunitatii de baza si a cablului perimetral

1.1 Pregatiri
+ Cititi cu atentie manualul de utilizare si siguranta inainte de setare.
+ Se recomanda tunderea gazonului folosind o masina de tuns iarba conventionala si udarea
terenului Thainte de a incepe setarea, pentru o mai usoara introducere a tarusilor.
+ Confirmati faptul ca sunt incluse toate piesele pentru setare (consultati “Ce este in cutie®,
pagina 10)
+ Intimpul setérii veti mai avea nevoie de urmatoarele scule:

Ciocan

Cleste patent

Surubelnita plata si in
cruce mici

Figura 1.1 — Scule necesare pentru setare

1.2 Planificarea setarii

INFORMATII IMPORTANTE Inainte de a incepe setarea, trebuie mai intai sa cititi acest capitol pentru a va

informa cu privire la toate regulile si instructiunile de setare, pentru a putea stabili cea mai buna locatie pentru
unitatea de baza si pentru amplasarea cablului perimetral.

1.2.1 Amplasarea unitatii de baza

= Asezata in cea mai mare parcela sau zona;

= Trebuie amplasata de-a lungul marginii exterioare (daca se amplaseaza pe suprafata
gazonului) sau in afara gazonului (consultati aliniatul 1.3.2 pentru amplasarea externa a
unitatii de baza);

- In curtea din spate, unde nu este vizibila din strada;

« Intr-un loc umbros (este mai bun pentru o durata de viatd mai mare a bateriilor);

= Pe un teren relativ nivelat.

= Aproape de o priza de perete (230V / 120V) — lungimea cablului de joasa tensiune este
de 15m (Nota: lungimea cablului de joasa tensiune nu trebuie schimbata).




Amplasarea unitatii de baza

Zona de baza

Distanta dintre cabluri

mai mare de 1 m Zona de baza

Cablurile ce duc spre urmatoarea arie sunt

paralele si se ating. Spatiul desenat dintre

Figura 1.2 - Amplasarea unititii de baza

ele este doar pentru ilustrare




Nota: Alimentarea cu energie este adecvata doar pentru utilizarea in exterior; cu toate acestea,
trebuie amplasata intr-un loc ferit, uscat, bine aerisit si care sa nu fie expus luminii directe a
soarelui.

AVERTIZARE!

Poate surveni ranirea grava! Atunci cind asezati
cablul de alimentare ce duce la unitatea de baza,
asigurati-va ca este bine prins de sol si ca nu prezinta
risc de impiedicare.

Nu traversati suprafete de tipul trotuarelor si aleilor,

unde nu poate fi fixat in siguranta.

Amplasati unitatea de baza la cel putin un metru de colturi;
= Asezati unitatea de baza cu gardul inspre interiorul gazonului;
= Robomow este impermeabil la apa si ploaie; cu toate acestea, se recomanda ca unitatea

de baza sa fie amplasata departe de capetele sprinklerelor pentru o protectie maxima.

Max 15m
Gardul trebuie si fie
in interiorul gazonului
Cablu de
i0asa tensiune
Min Im de la
un colt

Figura 1.3 — Distanta dintre unitatea de baza si priza de perete

1.2.2 Zone/Suprafete multiple

Este posibil ca casa dumneavoastra sa aiba nevoie de mai mult de o zona ce trebuie setata pentru
ca Robomow sa tunda gazonul in mod eficient. Acolo unde suprafetele de iarba nu sunt continue,
sau sunt separate de un gard, alei sau alte obiecte, este necesara delimitarea separata a fiecarei
zone.

Atunci cand se seteaza zonele separate, exista doua optiuni pentru amplasarea cablului:



Optiunea A: Toate zonele sunt legate si conectate la unitatea de baza. Daca distanta dintre doua
cabluri adiacente este mai mare de un metru, o puteti include in bucla principala, legata la unitatea
de baza, astfel incat Robomow sa poata naviga printre acestea pentru a se deplasa intre cele
zone in timp ce tunde gazonul; in mod contrar, este necesara separarea zonei in doua zone
diferite.

Cablul perimetral poate avea o lungime de 500 metri intr-o bucla atunci cand este legat la unitatea
de baza (Figura 1.4).

Optiunea B: Exista suprafete separate (Figura 1.5) care au fost legate la unitatea de baza si la
intrerupatorul perimetral (disponibil ca accesoriu — consultati Capitolul 7).

Pentru a tunde alte suprafete, conduceti sau carati Robomow in zona pe care doriti sa o tundeti si
utilizati-l. Astfel, daca o zona are nevoie de un timp de operare mai scurt decét alta, acesta poate fi
setat cu usurinta (Capitolul 2.1.2). Atunci cand aceasta suprafata este finalizata, conduceti masina

de tuns inapoi in statie pentru a fi reincarcata.

Stabilirea distantei dintre cablurile perimetrale adiacente:

1. Daca gazoanele sunt instalate cu acelasi cablu perimetral care este legat la aceeasi sursa
(unitate de baza / intrerupator perimetral), atunci este suficient sa se pastreze o distanta de
un metru intre cabluri pentru a impiedica interferarea in timpul functionarii.

2. Daca gazoanele sunt instalate folosind diferite cabluri perimetrale care nu sunt legate si
fiecare are propria sa sursa (unitate de baza / intrerupator perimetral), atunci este necesara
una dintre urmatoarele variante:

a. Pastrati o distantd minima intre cabluri (30-50cm) pentru a permite suprapunerea dintre
zonele pentru tuns iarba, dar asigurati sincronizarea intre programele de tuns iarba
pentru a confirma ca nu vor exista interferari intre zone. SAU

b. Pastrati doi metri intre cablurile perimetrale, fara a fi necesara sincronizarea dintre

programele de functionare.



Zona unitatii
de baza

Distanta dintre cabluri este mai
mare de 1 metru, astfel incat
Robomow sa poatd naviga printre
acestea pentru a se deplasa intre
cele zone 1n timp ce tunde
gazonul.

Zona unitatii
de baza

Unitatea de baza

Figura 1.4 (Optiunea A)
Trei zone sunt legate 1n

bucla si conectate la
unitatea de baza

Zona A

Distantd mai mare
de 1metru

in timp ce imaginea
prezintd doud cabluri
separate, acestea trebuie si
fie adiacente

Zona unitatii
de baza

Unitatea de

Intrerupator
perimetru

Figura 1.5 (Optiunea B)
Zone separate, unde suprafetele de
iarba nu sunt continue

Zona unitatii
de baza

Zona A




1.2.3 Definirea insulelor perimetrale-obstacole

= Obstacolele care sunt relativ rigide si mai inalte de 15cm, de tipul copacilor, stalpilor de
telefon si de electricitate, pot fi lasate in gazon fara a fi avute in vedere atunci cand se
amplaseaza cablul. Robomow va vira atunci cand se loveste de acest tip de obstacole.

= Alte obstacole, de tipul rondurilor de flori, fantanilor si arbustilor, trebuie protejate impotriva
Robomow folosind cablul perimetral. Aceasta se realizeaza ca parte a procesului de setare
si de regula este cunoscuta sub numele de insula perimetrala. Cu toate acestea, pentru o
functionare cat mai usoara si silentioasa, este preferabil sa demarcati toate obiectele fixe

din zona de lucru.

Pentru a crea o insula perimetrala (Figura 1.6):

= Luati cablul din sectiunea perimetrala cea mai apropiata de obstacol;

= Prindeti-o cu tarusi in jurul obstacolului, folosind distanta scurta a RoboRuler;

= Reveniti in acelasi punct al marginii de unde ati pornit;

= Cablurile ce duc la insula perimetrala si revin la margine trebuie sa fie paralele si sa se
atinga, DAR nu trebuie sa fie incrucisate. Cablurile catre si de la insula perimetrala pot fi
asigurate cu aceiasi tarusi. Masina de tuns iarba nu va recunoaste aceste doua cabluri si
va tunde iarba peste ele, ca si cum nu ar exista. Cablul individual din jurul insulei
perimetrale va fi recunoscut si va impiedica masina de tuns iarba sa intre in acea zona.

= Suprafetele cu obstacole grupate aproape unul de celalalt trebuie acoperite cu o singura
insula perimetrala sau, daca sunt aproape de marginea gazonului, nu le cuprindeti in zona

desemnata.

Cablu perimetral Intrerupator perimetral
in timp ce imaginea
prezintd doua cabluri
separate, acestea trebuie
sd fie adiacente si
asezate sub aceiasi tarusi
Direcpia setarii urmata in Figura 1.6 — Distanpa min. de 1m dintre doud cabluri
jurul obstacolului Setarea insulelor adiacente ale insulelor perimetrale le delimiteaza
perimetrice altfel impreunad, ca o insuld perimetrala




Atentie! Setarea cablului perimetral in sens
invers acelor de ceasornic in jurul obstacolului va
determina Robomow sa patrunda in insula.

1.2.4 Pante

Panta maxima permisa pe care se poate amplasa cablul perimetral este de 15% (a se vedea
suprafata marcata cu ,A” in Figura 1.7). Cablul perimetral nu trebuie amplasat pe o panta mai
abrupta de 15 cm pe o distanta de 1 metru (15%). Exista riscul ca Robomow sa aiba dificultati in
virare si astfel sa treaca in exterior, peste cablu, in special in conditii de vreme umeda, deoarece
rotile pot aluneca pe iarba uda.

Cu toate acestea, cablul perimetral poate fi amplasat peste o panta mai abrupta de 15% daca
exista un obstacol (gard, zid sau gard viu dens) care sa impiedice Robomow sa alunece din acea
Zona.

Limita maxima de panta pe care o poate tunde Robomow in interiorul zonei de lucru este de 33%,
aproximativ egal& cu o crestere de 33 cm la 1 metru. n orice caz, o panté care determina ridicarea
de la sol a pariii frontale a masinii de tuns iarba atunci cand urcarea este prea abrupta nu ar trebui
sa devina parte a zonei de taiere (vedeti zona marcata cu ,B” in Figura 1.7). Zona cu panta mai

mare de 33% nu poate fi inclusa in zona de lucru.



Aceastd zona trebuie
scoasa din zona de lucru,
deoarece cablul
perimetral nu poate fi
amplasat pe pantd mai
mare de 15% (15 cm

inaltime pentru o
distanta de 1m)

1.3 Amplasarea unitatii de baza

Panta
0-33% Panta
0-15%
E;ng?ilgnga a Robomow poate
Figura 1.7 tunde zone din
Pante interiorul zonei de

lucru cu o pantd de
pana la 33 cm pentru
o distanta de 1 metru
(33%)

Exista doua variante pentru a amplasa unitatea de baza:

1.3.1 Intern (in interiorul gazonului)

Alegeti un loc unde doriti sa amplasati unitatea de baza pe gazon, pe baza aspectelor
prezentate in aliniatul 2.1.
Amplasati unitatea de baza simultan pe marginea gazonului, acolo unde gardul este

indreptat spre partea interioara a gazonului (Figura 1.11).

1.3.2 Extern (in afara gazonului)

Alegeti un loc in afara gazonului, unde doriti sa fie andocat si incarcat Robomow.
Confirmati ca trecerea dintre gazon si zona exterioara este lina si fara diferente de nivel,
astfel incat Robomow nu se va bloca si va urma lini cablul.

Suprafata dintre gazon si unitatea de baza trebuie sa fie tare (ca, de exemplu, un trotuar
sau un teren solid) si nu cu nisip sau pietre, astfel incat Robomow sa nu derapeze sau sa
se blocheze in ea.

Zona dintre gazon si unitatea de baza nu trebuie sa prezinte obstacole si alte obiecte.



Trecere lind intre gazon si zona din
jur, fara diferente de nivel

Suprafata tare, fara obstacole, astfel
incat Robomow si se poatd deplasa
fara sa alunece

Figura 1.8 —
Amplasare externa unitate de baza

= Setarea intrarii in pasajul

fhgust duce la unitatea de

baza, care ar trebui sa .
Unitate de

includa triunghiuri pentru a baza

reduce posibilitatea ca
Robomow sa intre spre
unitate Tn timp ce tunde

zona interioara (scanare);

pentru a realiza setarea in Tarusi pentru
. . . . cablu
triunghi consultati Figura
1.9.
40cm latime — distanta lunga
a RoboRuler
. . . Gazon o . -
Figura 1.9 Setarea triunghiurilor 26cm latime — distanta scurta a Gazon
pentru setarea externa a unitétii RoboRuler

de baza.



= Distanta dintre cablurile ce duc la unitatea de baza si inapoi la gazon este de 26 cm.
= Unitatea de baza ar trebui amplasata pe cablul drept al pasajului ingust (atunci cand sta in
interiorul gazonului).
Important: in timp ce cele doua cabluri sunt foarte apropiate si afecteaza citirile senzorilor cablului,
unitatea de baza nu trebuie aliniata cu liniile centrale marcate pe unitatea de baza; ea trebuie
amplasata cu un decalaj de 10-20 cm spre dreapta.
= Se recomanda amplasarea unitatii de baza la cel putin 25 cm inainte de capatul pasajului

exterior pentru a permite intrarea lina a masginii de tuns iarba in unitatea de baza.

Unitatea de baza este amplasata cu o
decalare in dreapta de 10-20cm (nu
este aliniata cu cablul)

Reco-
. . dat
Se recomanda continuarea cablului I(l(liinp;né
cel putin 25¢m dupa unitatea de la 3m)
baza

Triunghi obtinut in
pasajul ingust de tip B
Figura 1.10 (consultati Figura 1.7)
Amplasarea externa a unitatii de
baza




1.4. Setarea cablului perimetral
Acum, cunoscand locatia unitatii de baza si planificarea amplasarii cablului, puteti incepe setarea
cablului perimetral in zona bazei.
1.4.1 Punctul de pornire
= Asezati unitatea de baza in conformitate cu planul
dumneavoastra, cu gardul spre partea interioara a
gazonului;
= Perforati invelisul de plastic al cablului perimetral si
trageti capetele cablului cu priza firului periferic din
invelisul de plastic; priza trebuie conectata la cablul
cu polaritatea prezentata in Figura 1.11;
= Tnvelisul de plastic este conceput ca distribuitor
pentru cablu; asadar, nu indepartati mosorul de
cablul din invelis;
= Bateti in tarusi inceputul cablului in pamant, acolo
unde va fi amplasata unitatea de baza; fiti sigur ca distribuitor.
ati lasat 30 cm pentru a inchide bucla la finalul
setarii (Figura 1.12);
= Tncepeti amplasarea cablului in sens invers acelor de ceasornic atunci cand sta in interiorul
gazonului, asa cum se poate vedea in Figura 1.13.
» Tncepeti sa trageti cablul perimetral afard din invelisul de plastic si lasati-l desficut pe

masura ce mergeti pe langa zona gazonului Tn directia indicata in Figura 1.13;

Lasati 30cm la punctul de pornire,
unde este amplasata unitatea de

Cablu perimetral — nu bazi

indepartati capacul de plastic

Directia amplasarii cablului de
la unitatea de baza

Gardul trebuie sa fie In
interiorul gazonului

Figura 1.12 —
Directia amplasarii cablului
perimetral de la unitatea de baza

Figura 1.11 — Trageti cablul din invelisul de

plastic — nu indepartati invelisul, este conceput ¢



1.4.2 Amplasarea cablului perimetral

+ Incepeti setarea cablului perimetral prin amplasarea de tarusi la fiecare cativa metri si la
colturile gazonului, in conformitate cu planul dumneavoastra; nu uitati obstacolele care
trebuie delimitate atunci cand amplasati cablul.

+ Dupa indepartarea unei lungimi suficiente de cablu dintr-o anumita sectiune, folosifi
RoboRuler furnizat pentru a seta distanta corecta fatd de marginea gazonului. RoboRuler
este folosit pentru a ajuta la pozitionarea cablului perimetral in jurul zidurilor, gardurilor,
trotuarelor, aleilor, rondurilor de flori si altor zone perimetrale.

Exista doua masuratori de baza folosite cu RoboRuler (Figura 1.13).

Distanta mai scurta este folositd de-a lungul marginilor perimetrale unde zona din afara
perimetrului imediat nu prezinta obstacole si are aceeasi inaltime relativa cu marginea perimetrului,
sau mai joasa (trotuar la acelasi nivel sau ronduri de flori).

Distanta mai lunga este folosita de-a lungul marginilor perimetrale unde zona din afara
perimetrului imediat prezinta obstacole sau diferente de nivel la inaliimea de-a lungul marginii

perimetrului (ziduri si garduri).

Distanta lunga a lui
RoboRuler — acolo unde Figura 1.13 —
zona din afara perimetrului Utilizarea lui RoboRuler
imediat prezinta obstacole
sau diferente de nivel de-a
lungul marginii
perimetrului

Distanta scurta a
RoboRuler — acolo unde
zona din afara
perimetrului imediat nu
prezintd obstacole si are
aproximativ aceeasi
indlfime ca marginea
perimetrului sau mai
i0asa

Important

Daca marginea gazonului se invecineaza cu o balta, o piscina sau curs de apa unde nivelul ierbii
este mai mare de 70 cm de la marginea din jurul sau, atunci trebuie sa se pastreze o distanta de
cel putin 1,2 m intre cablu si apa (sau groapa), sa se adauge un gard sau ceva similar de-a lungul

marginii gazonului, astfel incat Robomow sa le poata detecta. inaltimea trebuie s& fie de cel putin



15 cm. Aceasta va impiedica Robomow, in orice situatie, sa traverseze cablul in afara zonei de

lucru.

1.4.3 Fixarea cablului de sol

+ Nu este necesar sa se ingroape cablul perimetral, desi puteti face acest lucru daca doriti, la
o adancime de pana la 10 cm.

+ Tarusii mici sau buloanele sunt furnizate impreuna cu Robomow si sunt folosite pentru a
lega si mentine cablul perimetral la nivelul solului, sub nivelul ierbii.

+ Asgezati la inceput un numar minim de tarusi pentru a fixa cablul la sol. Retineti faptul ca veti
dori sa testafi setarea cablului inainte de a adauga si alti tarusi si poate veti dori sa gasifi
anumite zone unde va trebui sa mutati usor pozitia cablului.

+ Atunci cand bateti {arusii cu ciocanul la adancimea finala in sol, trageti usor de cablu. Este
mult mai usor sa introduceti tarusii in sol umed. Daca solul este uscat, udati curtea Thainte

de setarea cablului perimetral.

AVERTIZARE!

Este posibila lezarea ochilor. Folosifi protectie adecvata pentru
ochi si purtati manusi de lucru adecvate atunci cand bateti farusii
cu ciocanul. Solul tare sau uscat poate duce la ruperea tarusilor
atunci cand incercati sa ii introduceti. in situatii extreme, se

recomanda udarea gazonului acolo unde vor fi batuti tarusii.

+ Tarusii trebuie batuti intre ei la distante care
Introduceti tarusi pentru a
trage cablul perimetral pe

impiedica riscul de impiedicare (Figura 1.14). suprafaga solului, sub
varful ierbii

vor mentine cablul sub nivelul ierbii gi care vor

+ Atunci cand sunt fixati corect pe sol, cablul si
tarusii vor disparea curand odata cu cresterea

ierbii noi si nu vor mai fi vizibili.

+ Daca este necesar cablu suplimentar pentru a Figura 1.14 -
finaliza setarea, folositi conectorii de cablu Bat.erea In {arusi a cablului
perimetral

furnizati, care sunt impermeabili, pentru a lega
cele doua capete ale -cablului, conform

explicatiilor din capitolul 5.6.

INFORMATII IMPORTANTE!
Suruburile de fixare sau cablurile rasucite, izolate cu banda de izolat, nu reprezinta o imbinare
corespunzatoare. Umiditatea solului va determina oxidarea capetelor cablului dezizolat si, dupa un

timp, va avea ca rezultat un circuit intrerupt.




1.4.4 Finalizarea setarii cablului perimetral

*

Odata ce cablul perimetral este finalizat si batut in tarusi in sol, ultimul pas pentru finalizare

este atasarea capetelor cablului perimetral la panoul unitatii de baza si testarea setarii.

Exista doua capete libere de cablu acolo unde s-a inceput setarea cablului (Figura 1.15).

Utilizati aceiasi tarusi pentru a fixa aceste doua capete ale cablului perimetral la pamant si

rasuciti-le.

Taiati capatul cablului fara priza, astfel incat sa aiba lungime egala — indepartati cablul in

exces.

Dezizolati in spate 6 mm de izolatie de la capatul cablului (Figura 1.16).

Introduceti cablul perimetral liber in orificiul conectorului, folosind o surubelnita plata de mici

dimensiuni; strangeti surubul pentru a securiza cablul in conector (Figura 1.17).

Figura 1.16 - Figura 1.15 -
Dezizolati 6 mm de izolatie de la Doua capete de cablu libere la
capatul cablului punctul de pornire

1.4.5 Amplasarea si conectarea unitatii de baza

*

Conectati conectorul cablului perimetral la panoul unitatii de
baza (Figura 1.18).

Tnainte de a securiza cablul de alimentare cu energie la
unitatea de baza, asezati cu grija lungimea cablului,
incepand de la unitatea de baza si pana la intrerupatorul de
alimentare cu energie si asigurati-va ca este bine prins de
sol si ca nu prezinta risc de impiedicare.

Nu traversati suprafete unde nu poate fi fixat, de tipul sau si
aleilor. Pentru protectia finala, aveti in vedere o agezare
subterana intr-un tub de protecitie.

Conectati cablul de alimentare cu energie la panoul unitatji
de baza. Consultati Figura 1.19.

Directionati cablul de alimentare cu energie la capacul

unitatii de baza, conform Figurii 1.20.

Figura 1.17 -
Strangeti surubul pentru a
asigura cablul perimetral in

conector

Figura 1.18 -
Conectarea cablului
perimetral la unitatea de baza

Figura 1.19 -
Conectarea cablului pentru
alimentarea cu energie



+ Inchideti capacul unit&tii de baza; confirmati ca este blocat in
pozitie (Figura 1.21).

Figura 1.20 - Figura 1.21 -
Directionati cablul de alimentare cu energie in afara Inchiderea capacului unitatii de baza
capacului

+ Aliniati unitatea de baza la cablul perimetral, astfel incat cablul sa fie aliniat cu cele doua
linii centrale marcate ca parte frontala si spate a unitatii de baza, conform Figurii 1.22. Nu

fixati Inca unitatea de baza, deoarece veti dori sa verificati mai intai pozitia sa finala.

Figure 1.22 -

Base Station alignment

+ Conectati sursa de alimentare la un receptacul obignuit din gospodarie, de 230 volti CA.

+ O lumina verde de dimensiuni mici care lumineaza intermitent in capacul unitatii de baza
indica faptul ca sistemul este pornit si ca functioneaza corect. Sunetul de avertizare
continuu indica un cablu perimetral deconectat/intrerupt. Sunetul de avertizare discontinuu
indica o imbinare incorecta a cablurilor sau cablului perimetral care este prea lung
(maximul permis intr-o bucla este de 500 metri).



Figura 1.23 -
Panoul de operare al

unitapii de baza

1.5 Pregatirea si setarile pentru Robomow

1.5.1 Setarea inalt{imii de taiere

+ Ridicati capacul amortizorului din partea frontala a Robomow (figura 1.24).

Lumina intermitenta

indica sistemul

Sunetul de avertizare continuu indicd

un cablu deconectat/intrerupt

Sunetul de avertizare discontinuu
indicd o Imbinare incorectd a cablurilor

sau cablului perimetral, care este prea

+ Pentru a modifica inalfimea de taiere, rotiti butonul pentru reglarea inaltimii de taiere,

conform indicatiilor din Figura 1.25.

Tablou de

comanda

Locapie
siguranpa

Amplasarea

incarcatorului pentru

Maner pentru

transport

Figura 1.24 -
Ridicarea capacului

amortizorului

Figura 1.25 -
City 110 Vedere de

ansamblu

1.5.2 Introducerea sigurantei bateriilor

+ Robomow este livrat cu siguranta bateriilor scoasa si nu va

functiona fara ea. Siguranta este asamblata in interiorul

capacului de cauciuc, amplasat sub capacul amortizorului

(Figura 1.26).

+ Ridicati capacul amortizorului, indepartati compartimentul si

introduceti siguranta. Siguranta poate fi introdusa in oricare

Buton
pentru
reglarea
inaltimii de

Motor
pentru
tunderea
ierbii




directie. Consultati Figura 1.26.

+ Acum va porni (trezi) Robomow. Bateriile sunt incarcate in
fabrica si au suficienta putere pentru a desfasura setarea
initiala si functionarea de testare. Cu toate acestea, dupa
finalizarea procesului de setare initiala, bateriile trebuie
incarcate timp de 16 ore in unitatea de baza inainte de prima

functionare.
Figura 1.26 -

Introducerea sigurantei bateriilor

1.5.3 Setarile Robomow
+ Tablou de comanda
+ In partea de sus a partii din spate a Robomow existd un tablou de comanda. Tablou de

comanda consta dintr-un afisaj, tastatura si lumina de functionare (Figura 1.27).

Buton de Lumina de
OPRIRE functionare
Figura 1.27 Sageata
Tablou de comanda SUS
Buton
intrqupﬁtor Buton Fereastra Sageata || Senzor
principal PORNIRE/START afisaj LCD JOS ploaie

+ Butonul ‘GO’ este folosit ca mijloc de selectare sau confirmare a diferitelor optiuni sau

setari de meniu;

+ Tastele sageata‘Up r (sus) / Down ™’ (jos) va vor permite sa derulati prin elementele
meniului;

+ Butonul ‘STOP’ (oprire) are doua funciii diferite: atunci cand este apasat in timpul
functionarii automate opreste imediat Robomow si functionarea lamei, iar atunci cand este
apasat in orice moment al procesului de selectare a meniului va va duce cu un pas Thapoi
in meniu.

+ Butonul ‘Main Switch’ (intrerupator principal) este folosit pentru a decupla Robomow.

Robomow trebuie decuplat atunci cand il transportati intre diferite zone.



INFORMATII IMPORTANTE!

Respectati instructiunile de pe afigajul LCD display - Robomow va va invata, intr-un mod

prietenos, pas cu pas, cum sa finaliza{i setarea

+ Setarile pentru limba, ora si data

+ ‘Language’ (limba) este prima setare care vi se cere sa o efectuati, dupa ce se

trezeste Robomow. Urmati instructiunile de mai jos, asa cum se arata in Figura 1.28.

i ™
Language
Press GO

' !

English (US)
Confirm $,;
Y

Time and Date

Press GO
i ™y
00:00 dd/mmfyy

next digit )

i ™
15:23  16/04/07
Confirm

Apasati ‘GO’

Derulati ‘UP’ sau ‘DOWN—>
pentru a alege limba si apasati
GO pentru a confirma

Apasati ‘GO’

Derulati pentru a seta ora si data

si apasati ‘GO’ pentru urmatoarea

cifra (‘'STOP’ este folosit pentru a
reveni)

Apasati ‘GO’ pentru a confirma si
continua instructiunile la aliniatul
urmator (setarea ‘weekly program’
— programului saptamanal)

+ Programul saptamanal

Retineti faptul ca exista ‘English’
(engleza) si ‘English (US) (engleza
(SUA)) in  meniul ‘Language’,
deoarece limba defineste si formatul
pentru ‘Time and date’ (data si ora).

Figura 1.28

Setarea pentru
limba, ora si data

+ Meniul ‘Weekly program’ va permite sa setati un program saptaménal automat prin

dimensiunea zonei conectate la unitatea de baza (urmati pasii prezentati in Figura 1.29 de

mai jos).

+ Prin setarea suprafetei zonei conectate la unitatea de baza, Robomow va stabili in mod

automat cel mai adecvat program saptamanal pentru gazonul dumneavoastra.

+ Robomow va incepe sa tunda iarba la ora 13:00 in zilele active si va reveni pentru a se

fncarca in unitatea de baza la finalul operatiei.

*

AVERTIZARE!

Nu lasati niciodata Robomow sa functioneze nesupravegheat. Poate

surveni ranirea grava. Daca data si ora curente nu sunt setate corect sau

nu sunt setate deloc atunci cand se cere, orele programate pentru

pornirea automata nu vor fi corecte. Orele incorecte de plecare pot fi

periculoase daca in zona unde se tunde iarba sunt prezenti copii,

animale de companie sau trecatori.




Apésati ‘GO’

Apésati ‘GO’ pentru a seta
programul saptadmanal pe zona
sau derulati pentru a-1 schimba

pe ‘Off” (oprit)

Apdsati ‘GO’

Derulati ‘UP’ pentru a selecta
zona de gazon conectata la
unitatea de baza.

Apésati ‘GO’

Urmati instructiunile din aliniatul
urmétor (testarea ‘Base position’
(pozitionarea de baza))

1.6 Testarea pozitiei unitatii de baza si a cablului perimetral

Selectati ‘Off’ daca nu doriti sa
folositi operatiile programate
automat.

Figura 1.29

Setarea programului saptaméanal

+ Este necesar sa se testeze pozitia unitatii de baza si a cablului perimetral pentru a stabili

daca mai trebuie facute mici reglaje.

+ Pozitionati Robomow in interiorul gazonului, spre cablul perimetral, la cel putin 2 metri de

unitatea de baza (figura 1.30) si apasati butonul ‘GO’.

+ Daca uitati sa conectati sursa de alimentare la un receptacul obignuit din gospodarie de

230 volti (120V), se va afisa pe LCD mesajul ‘No wire signal’ (fara semnal cablu) atunci

cand apasati GO, amintindu-va sa conectati sursa de alimentare (Figura 1.31).

+ Daca ati conectat cablul perimetral in directie opusa, se va afigsa pe afisaj mesajul ‘Change

wires in plot connector’ (schimbati cablurile in priza conectorului) atunci cand apasati

GO, instruindu-va sa comutati intre cele doua cabluri conectate la priza conectorului

(Figura 1.32).




Figura 1.30 - Testarea pozitiei unitatii de baza

Figura 1.31

Mesaj “fara semnal cablu”

Figura 1.32

Daca se afiseaza
urmatorul mesaj —
comutati intre 2 cabluri
conectate la priza
comutator

+ Urmati instructiunile, asa cum se arata in Figura 1.33, pentru a finaliza testarea pozitiei

unitatii de baza:

Apasapi pe ‘GO’ pentru a

Miscapi usor unitatea de baza, astfel incat
Robomow sa intre in unitatea de baza cat mai
central posibil; Repozitionati Robomow si

testa pozitia unitatii de baza

Urmapi-1 pe Robomow si
confirmati ca s-a andocat

apasati ‘GO’ pentru retestare

Daca Robomow nu
reuseste sa intre in
unitatea de baza, se
onreste

corect In unitatea de baza.

Robomow reuseste sa intre;
revine din unitatea de baza si se
opreste;

Fixati baza folosind 2
buloane (figura 1.34°1
apasati pe ‘GO’

Apasati pe ‘GO’
pentru a testa
pozipia cablului

Deplasati-va pe langa

Figura 1.34

Amplasarea buloanelor

Robomow se loveste
de obstacole, revine
si se opreste

Robomow atunci cand
urmareste marginea, pana
finalizeaza o bucla a
perimetrului, fara sa
loveasca vreun obiect (va
sta in unitatea de baza).

cablului

Reglati cablul si apasati pe ‘GO’
pentru a continua testarea pozitiei

Figura 1.33

Finalizarea fixarii cabluri

Testarea pozitiei unitatii de
baza si a cablului perimetral

lor



+ Odata finalizata, mergeti inapoi de-a lungul perimetrului si adaugati tarusi de cablu in acele
zone unde nu este tras in jos sub nivelul varfurilor firelor de iarba si aproape de nivelul
solului. Oriunde cablul este ridicat sau liber, trebuie strans si batut din nou cu tarusi cu

tarusi de cablu suplimentari (distanta dintre tarusi trebuie sa fie intre 0,5 si 1 metru in linie

dreapta si mai mare atunci cand este curb).

1.7 Setarea in zona fara nicio baza

Nota: Setarea intr-o zona fara baza, care nu este legata la unitatea de baza, necesita un

intrerupator perimetral (disponibil ca accesoriu — consultati Capitolul 7 — Accesorii).

1.7.1. Locatie intrerupator perimetral

+ Gasiti un loc convenabil in afara perimetrului zonei fara baza, dar o locatie care este

relativ usor de accesat.

+ Intrerupatorul perimetral trebuie montat vertical pentru a-si mentine rezistenta la apa si,

preferabil, intr-o locatie uscata si la adapost.

+ Aproape de o priza de perete (230V / 120V) — intrerupatorul perimetral este furnizat cu o

sursa de energie interioara (Figura 1.35)

Intrerupatorul perimetral
TREBUIE montat vertical

pentru a-si mentine rezistenta la

apa
Cablurile ce duc de la perimetru la
intrerupatorul perimetral sunt adiacente si
se ating.
Zona A
2 metri de Alimentare cu
Figura 1.35 cablu de energie din
Locatia intrerupatorului tensiune joasa interior
perimetral

1.7.2 Amplasarea intrerupatorului perimetral

+ Conectorul intrerupatorului perimetral este conceput pentru deconectarea rapida si facila,

care va permite mutarea facila a intrerupatorului perimetral intre prize.




+ Intrerupatorul perimetral este furnizat si cu un bulon mare care il fixeaza in partea din spate,
realizand transferul de la o priza la alta cu mai mare usurinta, permitandu-va sa deconectatj
intrerupatorul cu bulonul atagat inca (Figura 1.36).

+ O alta optiune este montarea intrerupatorului perimetral pe o suprafata verticala, ca de
exemplu un zid sau sina puntii. Exista trei mici bosaje pe spatele capacului intrerupatorului
pentru a-l monta astfel. (Figura 1.37).

Figura 1.37
Figura 1.36 Strangeti urechile
Intrerupatorul de pe ambele parti
perimetral cu pentru a scoate
bulon atasat capacul

Montarea intrerupatorului principal folosind
trei bosaje de montare de pe capacul din
spate
1.7.3 Amplasarea cablului perimetral
+ Acum, cunoscand locatia intrerupatorului perimetral, puteti incepe setarea cablului
perimetral, asa cum se explica in articolele 1.2 si 1.3. Setarea cablului perimetral intr-o
zona cu baza si fara baza este identica in ceea ce priveste amplasarea si fixarea;
+ Lalocatia intrerupatorului perimetral, dezizolati 5 mm de izolatie de la capatul cablului.
+ Introduceti capatul cablului in partea stdnga a prizei firului periferic, asa cum se indica in
Figura 1.38 si strangeti surubul.
+ Bateti in tarusiffixati capatul cablului acolo unde va fi amplasat intrerupatorul perimetral;
+ Asezati cablul de la intrerupatorul perimetral la gazon; asigurati-va ca lasati suficient cablu
la Tnceput pentru a inchide bucla;
+ Incepeti amplasarea cablului in sens invers acelor de ceasornic atunci cand st& in interiorul

gazonului, asa cum se poate vedea in Figura 1.38.



Conectati capatul cablului la
partea stanga a prizei
comutatorului (atunci cand
priveste spre suruburi)

Figura 1.38

Conectarea capatului
cablului in partea stanga
a prizei si in directia
amplasarii cablului
perimetral

Amplasare cablu perimetral in
directia acelor de ceasornic
(asa cum se vede din partea
interioard a gazonului)

1.7.4 Finalizarea si testarea setarii

+ Odata ce cablul perimetral este finalizat si batut in tarusi in sol, ultimul pas pentru finalizare
este atasarea intrerupatorului perimetral la cablurile perimetrale si testarea setarii.

+ Trageti intins doua cabluri perimetrale desfacute si fixati-le cu tarusi in pamant (Figura
1.35), adiacente unul fata de celalalt, pe masura ce va indepartati de perimetru si spre
locatia intrerupatorului perimetral (folositi aceiasi tarusi pentru a atasa doua cabluri de la
gazon la locatia intrerupatorului perimetral).

+ Lalocatia intrerupatorului perimetral, taiati cablul perimetral desfacut astfel incat ambele
cabluri sa aiba lungime egala, indepartand cablul in exces. Dezizolati 5 mm de izolatie de
la capatul cablului Introduceti capatul cablului Tn orificiul liber al prizei si strangeti suruburile
asa cum se indica in Figura 1.39 .

+ Introduceti conectorul cablului perimetral la intrerupatorul perimetral (consultati Figura 1.40).

Folosind o surubelnita plata
de mici dimensiuni, strangeti
surubul pentru a asigura

cablul perimetral in conector

Figura 1.39

Introducerea si prinderea cablului
perimetral in priza

Figura 1.40

Introduceti priza firului periferic in
intrerupatorul perimetral



Luati intrerupatorul perimetral si strangeti urechile pe ambele parti
ale intrerupatorului perimetral (asa cum se arata in Figura 1.41) si
indepartati capacul din spate al intrerupatorului perimetral.
Conectati fisa de alimentare cu energie la tabloul intrerupatorului
perimetral (consultati Figura 1.42) si reasamblati intrerupatorul
perimetral.

Conectati sursa de alimentare la un receptacul obisnuit din
gospodarie, de 230 volti CA;

Sursa de alimentare este doar pentru uz intern, asadar asezati-o
intr-un loc uscat, care este bine aerisit (nu o0 acoperiti cu o punga
de plastic); asigurati-va ca sursa de alimentare si conexiunea la
cablul de joasa tensiune sunt intr-un loc uscat si nu sunt expuse

la apa si ploaie.

Figura

1.41

Figura 1.42

Conectati fisa sursei de
alimentare la panoul
intrerupatorului perimetral

+ Apasati butonul ‘ON’ (pornire). O lumina verde de dimensiuni mici care lumineaza

intermitent langa butonul ‘ON’ indica faptul ca sistemul este pornit si ca functioneaza corect.

Intrerupatorul perimetral are si indicatori pentru un cablu perimetral deconectat/intrerupt si

pentru imbinarea incorecta a cablului. Figura 1.43

Butonul ON Lumina intermitenta indica ca

sistemul este pornit

Indica un cablu
deconectat/intrerupt

Figura 1.43

Panoul de
operare al
intrerupatorului
perimetral

Indica imbinarea incorecta a
cablurilor sau cablului
perimetral, care este prea lung

+ Intrerupatorul perimetral are o functie automata de oprire, eliminand necesitatea de a-| opri

dupa fiecare utilizare. Se va opri singur dupa 12 ore de functionare. Puteti opri

intrerupatorul perimetral in mod manual daca apasati butonul ‘ON in mod continuu, timp de

3 secunde. Se va auzi un semnal sonor dupa trei secunde, indicandu-va ca puteti da

drumul butonului si ca intrerupatorul este decuplat. Testati setarea cablului perimetral prin

selectarea meniului ‘Wire position’ (pozitie cablu), indicat in Figura 1.44. Robomow va

urma cablul, in timp de motorul pentru tunderea ierbii este decuplat pentru a impiedica

orice deteriorare a cablului perimetral dupa setarea initiala; Deplasati-va pe langa




Robomow atunci cand urmareste marginea, pana finalizeaza o bucla a perimetrului, fara sa
loveasca vreun obiect; Daca Robomow loveste vreun obstacol, se opreste si se intoarce

pentru a va permite reglarea pozitiei cablului.

Afisaj principal -
Apasati ‘GO’

Derulati in jos pana se
afiseaza ‘Settings’ (setari)

Apasati ‘GO’

Derulati n sus pana se
afiseaza "Wire position’ Figura 1.44
(pozitie cablu)

Testarea pozitiei cablului perimetral

Apasati ‘GO’

Apasati pe ‘GO’ si urmati
Robomow in timp ce
urmeaza cablul perimetral




Capitolul 2 - Meniul

Capitolul 2 prezinta funciiile de meniu ale Robomow. Pentru a folosi panoul de control cititi
instructiunile din aliniatul 1.5.3.
Meniul principal consta din patru opfiuni: 2.1 Setare zona

2.2 Setari

2.3 Informatji

2.4 Service (este necesara o parold)
Nota: numerele 2.1-2.3 se refera la capitolele de pe paginile urmatoare.

Pentru a naviga prin meniul principal si prin submeniuri folositi butonul ‘GO’ ca mijloc de selectare
sau confirmare a diferitelor optiuni sau setari de meniu. De regula, apasarea butonului ‘GO’ va
selecta sau confirma mesajul text afisat pe a doua linie a LCD. Exista cateva setari, pe care
utilizatorul le poate modifica, precum si functii care pot fi activate/dezactivate. Daca se apasa
butonul ‘STOP’ in orice moment din timpul procesului de selectare a meniului, acesta va va aduce
Cu un pas thapoi in meniu. Pentru a derula printre submeniuri folositi tastele sageata ‘UP’”’DOWN’

(susl/jos).

Pentru a vedea funcitiile meniului principal (optiunile de la 2.1 la 2.4 - Figura 2.1), urmati una dintre
aceste optiuni:
1. Atunci cand masina de tuns iarba este in afara unitatii de baza, derulati in jos pana la
afisajul ‘User options’ (optiuni utilizator) si apasati ‘GO’
2. Atunci cand masina de tuns iarba este in unitatea de baza, derulati pur si simplu pana la
meniurile pe care le doritj.

Figura numarul 2.1 prezinta meniul principal si submeniurile disponibile Tn cadrul fiecarei optiuni.
Exista mai multe submeniuri la nivelul urmator al arborelui de meniuri, care sunt explicate in
paginile urmatoare ale acestui capitol.



Derulati in SUS/JOS
folosind tastele sageata
pentru meniul pe care il

doriti si apasati GO pentru
a vedea oppiunile de sub
meniul ales

Apasati pe ‘GO’ pentru
a primi optiunile 2.1

nana la 2 3

Figura 2.1
Optiunile de meniu

Robomow

2.1 Setare zona

Meniul ‘Zone setup’ (setare zona) ii permite utilizatorului sa seteze diferiti parametri ai zonei.

2.1.1 Program saptamanal
Meniul ‘Weekly program’ (program saptamanal) consta din patru optiuni (Figura 2.2):

a. Actualizare program — permite actualizarea programului si modificarea setarilor.

b. Tip de program — permite setarea tipului de program, atunci cand fiecare tip ofera un nivel

diferit al parametrului pe care 1l poate seta utilizatorul (mai multe detalii in continuare).

c. Program pornit/oprit — Ti permite utilizatorului sa opreasca programul saptamanal atunci cand

seteaza ‘Program’ (programul) pe ‘off’ (oprit). O scurtatura pentru oprirea programului
saptamanal este apasarea intrerupatorului principal atunci cand Robomow este in unitatea
de baza. It va seta programul pe 'off' (oprit), dar va permite pornirea manuala prin apasarea

butonului GO, precum si incarcarea.

d. Afisare program — afisarea programului saptamanal este folosita pentru a arata zilele active si
informatiile suplimentare referitoare la operatiunile saptamanii anterioare (mai multe detalii in

continuare).



Figura 2.2
Meniul programului saptaméanal

+ Tipul de program
Exista doua tipuri de programe saptamanale care pot fi setate de catre utilizator:
- Setare in functie de zona:
Definiti suprafata zonei conectate la unitatea de baza gi ora de pornire la care doriti ca Robomow
sa inceapa sa tunda iarba; Robomow va stabili cel mai eficient program saptamanal pentru
gazonul dumneavoastra, in functie de zona data. Urmati ecranele si instructiunile de mai jos

(Figura 2.3) pentru a seta programul saptamanal in functie de zona:

Apasati ‘GO’

Derulati ‘UP’ pentru a selecta zona

de gazon conectata la unitatea de

Apasati ‘GO’ pentru a confirma

Derulati pentru a seta ora si data
de pornire si apasapi ‘GO’ pentru
a confirma (‘Start time’ (timpul de

pornire) este acelasi pentru toate

zilele )

Figura 2.3

Programul saptamanal setat in functie de zona



Atunci cand setati programul saptamanal in functie de zona, zilele active vor fi indicate in

tabelul de mai jos.

Zile active in functie de zona

Suprafata Luni Marti Miercuri Joi Vineri Sambata | Duminica
m2
0-50 v v
50-100 v v
100-150 v v v
150-200 v v v v
200-250 v v v v v
250-300 v v v v v v
300 si peste N N N N N N N

- Setare in functie de zile:

Selectati zilele in care doriti sa functioneze Robomow. Definiti ora de pornire si timpul de lucru,

care sunt comune pentru toate zilele active; urmati ecranele si instructiunile de mai jos (Figura 2.4)

pentru a seta programul saptamanal in funciie de zile:

Figura 2.4
Programul saptamanal setat in

functie de zile

Cursorul indicé ziua ce trebuie setata;
Utilizati sagetile UP/DOWN pentru a
schimba starea zilei, atunci cand ‘+’
este pentru ziua activa; Apasati ‘GO’
pentru a ajunge la urmatoarea zi

Apasati ‘GO’ pentru a

Derulati pentru a seta ora si data de
pornire si apasati ‘GO’ pentru a
confirma (‘Start time’ (timpul de
pornire) este acelasi pentru toate zilele )

Apasati ‘GO’ pentru a testa
timpul de lucru

Derulati UP/DOWN pentru a seta
timpul de lucru si apasati ‘GO’
pentru a confirma




+ Program afisaj

M+ T+ W+ T- F+ 5-5-

Afisarea programului saptamanal (Figura 2.5) este folosita

R m
pentru a prezenta informatii suplimentare cu privire la
operatiunile saptamanale cu exceptia cazului cand este ‘+’ Figura 2.5
pentru zile active. Afisarea programului saptamanal

Butoane de scurtatura

Pentru a afisa programul apasati sageata ‘UP’ in timp ce Robomow este in unitatea de baza.

Programul este afisat timp de 10 secunde inainte de a reveni la afisarea principala.

Pentru a actualiza programul apasati butonul ‘GO’ in timpul celor 10 secunde in care este afisat

programul.

Sub fiecare dintre zilele active pot aparea urmatoarele caractere:

Caracte | Sens

r

+ Zi activa

B Omis datorita tensiunii joase a bateriei;
(Robomow nu a plecat din unitatea de baza la ora programata datorita tensiunii joase a
bateriei)

b Andocata inainte de ora datorita tensiunii joase a bateriei;
(Robomow nu a finalizat operatiunea si a revenit la unitatea de baza datorita tensiunii
joase a bateriei — relevant doar atunci cand este stabilit‘Work time’ (timpul de lucru)
diferit de ‘Max’)

d Robomow nu a revenit la unitatea de baza datorita supracurentului de deplasare ('Start
elsewhere’ (Incepeti altundeva)) sau 'Drive problem’ (problema deplasare); Robomow
a revenit la unitatea de baza nainte de timpul scadent datorita supraincalzirii.

M Omis datorita supracurentului de tundere detectat in unitatea de baza inainte ca
Robomow sa fi inceput sa functioneze.

m Robomow a revenit la unitatea de baza inainte de ora scadenta datorita problemelor de
tundere a ierbii (supracurent sau supraincalzire)

O Omis deoarece masina de tuns iarba nu era in unitatea de baza la ora de pornire
programata.

P Omis datorita problemei de energie (nu exista tensiune de alimentare la ora de pornire)

Omis datorita ploii;

(Robomow nu a plecat din unitatea de baza la ora programata datorita detectarii ploii)

Andocata inainte de ora datorita ploii;
(Robomow nu a finalizat operatiunea si a revenit la unitatea de baza datorita detectarii

ploii in timpul functionarii)




Omis datorita problemei de semnal (este posibil sa se fi intamplat datorita problemei cu
senzorii cablului, cablului perimetral taiat, imbinarii incorecte a cablului perimetral sau a

cablului perimetral care era prea lung).

Robomow a revenit la baza datorita lipsei de semnal timp de mai mult de 1 ora

Omis datorita optiunii/interferentei utilizatorului (de regula atunci cand ‘Program’

(programul) este setat pe ‘off’(oprit))

Robomow nu a revenit in mod automat la unitatea de baza datorita interferentei

utilizatorului

2.1.2 Timpul de lucru

*

*

Ti permite utilizatorului optiunea setarii timpului de functionare de la 15 minute pané la 2 ore
si ‘MAX’ care este de regula intre 2,5 si 3,5 ore, in functie de tipul si de starea ierbii (Figura
2.6).

Acest meniu este folosit atunci cand se opereaza masina de tuns iarba in pornire manuala
de la unitatea de baza, ca atunci cAnd masina de tuns iarba porneste automat de la
unitatea de baza, ‘Work time’ (timpul de lucru) este folosit asa cum este definit in

programul saptamanal.

L Ty
Work time Apasati ‘GO’ pentru a seta ‘Work
" FIsEL A time’ (timpul de lucru)
Figura 2.6 i Max ]
Setarea ‘Work time’ L Confirm ¢ y Derulati pentru a selecta diferitji
(timpului de lucru) 4 130 h timpi de functionare.
L Confirm ¢ |

Apasati ‘GO’ pentru a confirma

2.1.3 Baza externa

*

Permite optiunii sa seteze unitatea de baza in afara gazonului; se recomanda atunci cand
doriti sa ascundeti masina de tuns iarba de ochii trecatorilor, atunci cand n u tunde iarba.
Setarea initiala de catre producator este pe ‘off’ (oprit); daca setati Robomow in afara
gazonului trebuie sa schimbati setarea ‘External base’ (bazei externe) pe ‘on’ (pornit).
Masina de tuns iarba urmeaza cablul timp de 5m de la unitatea de baza inainte de intra sa
tunda zona interioara, astfel se recomanda setarea unitatii de baza la maximum 3-4m
distanta fata de gazon; cu toate acestea, daca doriti sa setati masina de tuns iarba la o
distantd mai mare de gazon, trebuie sa cresteti setarea ‘Distance’ (distantd) (in meniul
‘External base’ (baza externa)).

Pentru a efectua setarea externa a unitatii de baza consultati aliniatul 1.3.2.




2.2 Setari
Meniul ‘Settings’ (setari) ii permite utilizatorului sa seteze optiunile care se refera la Robomow
(Figura 2.1).

2.2.1 Sistem de protectie pentru copii

Sistemul de protectie pentru copii este o functie care, atunci cand este activata, va ajuta la
descurajarea utilizarii de catre copii mici sau alte persoane neautorizate. Va impiedica utilizarea de
catre cei ce nu sunt familiarizati cu masina de tuns iarba. Succesiunea cheie pentru deblocarea
sistemului de protectie pentru operare este apasarea tastei sageata ‘UP’ si apoi a tastei ‘STOP’

pentru a debloca controalele. Doua minute de inactivitate vor rebloca tastele.

Se recomanda cu caldura sa se foloseasca optiunea din meniu ‘Child Guard’ (sistem de
protectie pentru copii) pentru a impiedica utilizarea de catre copii sau de catre alte

persoane nefamiliarizate cu utilizarea in siguranta a Robomow.

2.2.2 Antifurt

Sistemul antifurt 1i ofera utilizatorului o funciie de dezactivare care va impiedica utilizarea sau
conducerea de catre oricine a Robomow, cu exceptia situatiei in care au codul valid pentru
introducere. Vi se va cere sa introduceti un cod din patru cifre, la alegere, pentru a-l folosi ca si cod
personal de securitate. Folositi sagetile de derulare pentru a schimba pozitia fiecarei cifre intr-un
numar diferit si apoi apasati ‘GO’ pentru a ajunge la urmatoarea cifra ce trebuie selectata. Veti gasi
un loc unde sa va inregistrati codul personal de securitate, in Capitolul 8 al acestui manual. Fiti

sigur ca ati inregistrat codul pentru consultari ulterioare.

2.2.3 Ora si data

Permite setarea orei si datei (Figura 2.7):

L T
Time and date Apasati ‘GO
Press GO P
L -
L T
Figura 2.7 00:00 ddimmlyy Derulati UP/DOWN pentru a seta
. Next digit . e,
Ora si data - 4 ora si data si apasati ‘GO’ pentru
10:37 23/04/07 urmatoarea cifra
Confirm

Apasati ‘GO’ pentru a confirma




2.2.4 Senzor de ploaie
Functia senzorului de ploaie permite masginii de tuns iarba sa detecteze ploaia si sa sara sau sa
opreasca functionarea conform detectarii. Exista doua optiuni in meniul ‘Rain sensor’ (senzor

ploaie), asa cum se indica in Figura 2.8:

Rain sensor Set sensitivity Reading (29) 25
Press GO ¢ | PressGO ¢ L Confirm ¢ |

Figura 2.8 Rain sensor on Rain sensor off
Meniu senzor ploaie PressGO ¢ J \ Confim & J

+ Sensibilitate setatda — Permite setarea sensibilitatii senzorului de ploaie in care masina de
tuns iarba va detecta ploaia, sub pragul setat. Sensibilitatea implicita setata in fabrica este
25, mai precis n orice citire sub 25 masina de tuns iarba va detecta ploaia si nu va
functiona. Numarul dintre paranteze indica citirea curenta a senzorului de ploaie.

+ Senzor de ploaie pornit/oprit permite dezactivarea functiei senzorului de ploaie pentru a

permite functionarea pe ploaie si in conditii de iarba uda.

2.2.5 Limba

Ti permite utilizatorului optiunea de a vizualiza textul de pe LCD in mai multe limbi.

2.2.6 Modul ECO

Functia modului ECO (Economic) permite operarea Robomow folosindu-se energia minima
necesara pentru a se taia iarba si pentru a mentine gazonul. Modul ECO implicit este setat pe 'on'
(pornit). Functionarea in modul ECO reduce nivelul de zgomot al Robomow in timpul functionarii si
permite timpi mai lungi de operare. Se recomanda utilizarea modului ECO doar in zonele cu
unitate de baza, acolo unde tunderea este mai frecventa si este taiata o zona mai scurta de iarba.
Daca Robomow detecteaza iarba inalta va creste automat puterea motorului de tundere pentru a
permite taierea ierbii mai inalte.

Eco mode Eco mode on Eco mode off
— -
Press GO Press GO % Confirm
Figura 2.9
Meniul mod ECO




2.2.7 Tip de semnal

In anumite situatii pot exista interferente cu semnalul cablului, cauzate de alt semnal de cablu

activat in gazonul adiacent (vecin care foloseste masina de tuns iarba robotizatd) sau de catre

orice alt dispozitiv ce foloseste un semnal similar. in cazul interferentei semnalului, puteti vedea

unul dintre urmatoarele simptome (de regula aproape de gazonul vecin):

a.

b
c.
d

Daca

Robomow se balanseaza larg atunci cand se deplaseaza de-a lungul cablului;

Robomow isi schimba directia fara a ajunge la cablu;

Robomow traverseaza cablul in afara zonei desemnate;

Se afiseaza mesajul 'Start inside' (incepeti inauntru), desi Robomow este in interiorul zonei

desemnate si cablul perimetral este conectat la polaritatea corecta;

masina dumneavoastra de tuns iarba a prezentat oricare dintre simptomele de mai sus,

apelati departamentul de service pentru a schimba apelul tipului de semnal

2.2.8 Pozitia cablului

Ti permite utilizatorului s3 testeze pozitia cablului in modul ‘Edge’ (margine) in timp ce motoarele

de taiere sunt decuplate pentru a impiedica deteriorarea cablului perimetral dupa finalizarea setarii

initiale a cablului.

2.2.9 Functionarea intarziata

Aceasta optiune 1i permite utilizatorului sa apese GO; dar sa intarzie ora de pornire a functionarii.

Este utila atunci cand doriti sa Tncepeti functionarea mai tarziu in cursul zilei, cand iarba este

uscata , si nu dimineata devreme cand iarba este uda (si trebuie sa plecati la serviciu).

Pentru a folosi aceasta optiune urmati pasii de mai jos:

Setati ‘Delay operation’ (decalare functionare) la X ore (alegeti intre 1,2,3...sau panala 8
ore);

Cuplati intrerupatorul perimetral (este operat timp de 12 ore) si amplasati masina de tuns
iarba in interiorul gazonului, spre cablul perimetral;

Daca apasati ‘STOP’ si apoi ‘GO’ (in timp ce tineti apasat butonul STOP’) afigajul se va
schimba in ‘Press GO again to skip edge’ (apasati GO din nou pentru a omite marginea) si
la finalul procesului de incalzire masina de tuns iarba va raméane pe loc cu mesajul
‘Operation delayed — wait...” (functionare intarziata — asteptati...)

Masina de tuns iarba va porni dupa X ore (asa cum este setata in meniul ‘Delay operation’

(functionare intarziata)) din apasarea pe ‘GO’.

2.3 Informatii

Afisajul ‘Information’ (informatii) (consultati Figura 2.1) este folosit doar pentru informare si

permite optiunea de derulare intre urmatoarele meniuri:



2.3.1 Operation (functionare)
Total time (timp total) — Indica numarul total de ore cat a functionat masina de tuns iarba.

First operation (prima functionare) — Indica data la care a functionat masina de tuns iarba pentru

prima data.
Fi 212 Total time

igura 2. i

° . Operation \ 253h47Tm |
Meniu PressGO |7~ ¢ \
functionare First operation

L Date: 13/03/08 :T;J

2.3.2 Baterie

Battery voltage (tensiune baterie) — Afiseaza tensiunea curenta a bateriilor.

Last run times (ultimii timpi de operare) — Indica ultimii timpi de functionare ai bateriei la ultimele 10

functionari, tensiunea la inceputul functionarii si data functionarii.

Figura 2.13

Meniu baterie

2.3.3 Temperatures (temperaturi)

Afiseaza temperaturile de la motoarele de deplasare, motorul de tundere a ierbii si tabloul principal.

Figura 2.14

Meniu temperaturi




2.3.4 Configuration (configurare)
Afigseaza configurarea lui Robomow: Numarul piesei tabloului principal, versiunea de software si

numarul piesei tabloului unitatii de baza (Figura 2.20):

Figura 2.15

Meniu configurare

2.3.5 Last stop causes (cauzele ultimei opriri)

Afiseaza numarul de cauze pentru ultimele zece opriri si data opririi.

Figura 2.16

Meniu cauzele ultimei opriri




Capitolul 3 - Functionare si incarcare

3.1 Tundere margine

Prima sarcina de tundere a ierbii a Robomow este tunderea marginii. Marginea este perimetrul
exterior al zonei active in care lucreaza Robomow. Este foarte important unde este amplasat
cablul perimetral in setarea cablului.

Tunderea marginii ofera o taiere egala curata in jurul perimetrului si ajuta la minimizarea volumului
de nivelare de-a lungul zidurilor si a altor obstacole.

Margine in zona unitatii de baza —

- Robomow paraseste unitatea de baza (la ora programata sau atunci cand se apasa o data
butonul ‘GO’) pentru a tunde marginea gazonului. Va efectua exact o rotire pana va atinge
contactele unitatii de baza;

- Se va roti si va merge Thapoi pentru a continua sa tunda suprafata interioara a gazonului
(consultati aliniatul 3.2).

Margine in zona fara nicio baza -

- Amplasati Robomow in interiorul gazonului, comutati intrerupatorul perimetral si apasati o
data butonul ‘GO?;

- Robomow va gasi automat marginea (perimetru). Acum va incepe sa tunda marginile,
finalizadnd unul sau doua pasaje complete in jurul perimetrului si apoi revine in gazon pentru
a tunde suprafata interna a gazonului;

- Apoi va incepe sa se deplaseze in gazon si va incepe cea ce se cheama procesul de

scanare (consultati aliniatul 3.2).

3.2 Scanarea (Tunderea suprafetei interne)

Procesul de scanare este doar un proces prin care Robomow se deplaseaza pe gazon in timp ce il
tunde.

Sablonul de deplasare al Robomow este neregulat, cu combinarea liniilor paralele in pasaje
inguste. Retineti faptul cd Robomow nu va tunde toata iarba la prima trecere; de fapt, va lasa
netaiata iarba in majoritatea pasajelor pe care le efectueaza. Aceasta este ceva prevazut si
complet normal. Aceste zone netaiate vor fi taiate la trecerile ulterioare ale Robomow de-a lungul
gazonului. Asemenea unei masini de spalat vase, asteptati sa se incheie sarcina tnainte de a
aprecia rezultatele.

Robomow va continua sa functioneze pentru durata de timp selectata sau pentru timpul implicit

‘MAX’, care este de regula 2,5 ore, in funciie de tipul si de starea ierbii.

3.3 Omitere tundere margine



Robomow furnizeaza un mijloc care va va permite sa omiteti procesul de tundere a marginilor si sa
incepeti direct cu procesul de scanare (tundere). Pentru aceasta, apasati doar butonul ‘GO’ de
doua ori la pornirea initiala a masinii de tuns iarba. Atunci cand apasati ‘GO’ a doua oara imediat

dupa prima apasare, maginii de tuns iarba i se transmite sa omita tunderea marginii.

3.4 Functionarea in zona bazei — pornire automata
= Modul pornire automata este folosit ca solutie complet automata pentru intretinerea
gazonului dumneavoastra.
= Acest mod va permite sa setati un program saptamanal, iar masina de tuns iarba va incepe
automat sa tunda iarba si va reveni la unitatea de baza pentru a se incarca atunci cand
termina treaba.

= Pentru a seta programul saptamanal consultati Capitolul 2.1.1, Programul saptamanal.

AVERTIZARE! Nu lasati niciodata Robomow sa functioneze nesupravegheat. Poate
surveni ranirea grava. Asigurati-va ca timpii de operare pe care ii
programati pentru pornirea si tunderea automate sunt timpii cand in
zona care va fi tunsa iarba nu vor fi copii sau animale de companie. Nu
programati timpii daca nu sunteti siguri ca in zona nu vor fi copii,

animale de companie sau trecatori.

3.5 Functionarea in zona bazei — pornire manuala
Modul de pornire automata poate fi folosi in urmatoarele cazuri:
- Tunderea gazonului in alte momente decét cele programate.
- Atunci cand gazonul este ocupat, iar curtea trebuie eliberata in primul rand de resturi,
obiecte, animale de companie si persoane..
= Pentru initierea unei porniri manuale pentru tunderea ierbii apasati butonul ‘GO’ o data.
Robomow va pleca din unitatea de baza si va tunde marginea pana cand ajunge la unitatea
de baza. Se va roti si va merge inapoi pentru a continua sa tunda suprafata interioara.
* Pentru a omite procesul de tundere a marginilor apasati butonul ‘GO’ de doua ori la

pornirea initiala si pentru tunderea ierbii.

3.6 Revenirea la unitatea de baza
= Revenirea automata
Robomow revine in mod automat la unitatea de baza la finalul fiecarei operatji. Se va reincarca si
va ramane pregatita pentru urmatorul timp de pornire programat ce a fost setat.
= Optiunea ‘Go to base’ (merge la baza)
Puteti trimite manual masina de tuns iarba la unitatea de baza din orice loc al gazonului daca

apasati o data sageata superioara de derulare pentru opfiunea mesajului ‘Go to base’ — apoi



apasati ‘GO’. Robomow va gasi cablul perimetral si il va urma pana ajunge la unitatea de baza —

se afiseaza mesajul ‘Searching base’ (cautare baza) in timpul acestei secvente.

3.7 Functionarea in zona fara nicio baza
Zona fara baza este definitd ca o zona separata, unde utilizatorul trebuie sa conduca manual
masina de tuns iarba de la unitatea de baza sau sa o duca in mana in zona respectiva, pentru a

tunde iarba. Poate fi operata fie prin intrerupatorul perimetral, fie prin unitatea de baza.

Important! Atunci cand iarba este tunsa in zona fara baza, in primul rand trebuie definit timpul de
lucru (consultati 2.1.2) si setat timpul corect, in funciie de suprafata zonei
= Activarea zonei

Conectat la unitatea de baza — zona este activata automat atunci cand masina de tuns iarba este

scoasa din unitatea de baza. Daca se aude un semnal sonor imediat dupa comutarea
intrerupatorului, exista o problema legata de un cablu taiat sau Tmbinare incorecta (consultati
pentru mai multe informatii capitolul 4 — Mesaje text si Remedierea defectiunilor). Ascultati
semnalul sonor pentru a identifica problema (consultati Figura 1.24). Trebuie sa rezolvati problema
fnainte ca Robomow sa poata functiona in modul automat.

Conectat la intrerupatorul perimetral - Robomow nu poate functiona daca intrerupatorul perimetral

nu este pornit. Apasati butonul on/off (pornit/oprit) pentru a comuta intrerupatorul. Pentru a verifica
functionarea intrerupatorului exista un led verde amplasat langa buton, care va lumina intermitent
atunci cand functioneaza corect. Daca se aude un semnal sonor imediat dupa comutarea
intrerupatorului, existd o problema legatda de un cablu taiat sau Tmbinare incorecta (consultati
pentru mai multe informatii capitolul 4 — Mesaje text si Remedierea defectiunilor). Uitafi-va sa
vedeti care dintre ledurile rogii lumineaza intermitent pentru a identifica problema (consultati Figura
1.43). Trebuie sa rezolvati problema inainte ca Robomow sa poata functiona in modul automat.

= Pozitionati masina de tuns iarba in interiorul perimetrului activ.

=  Apasati butonul ‘GO’. Daca ati uitat sa porniti intrerupatorul perimetral, se va afisa mesajul

‘No wire signal’ (lipsé semnal cablu), amintindu-va sa cuplati intrerupatorul.

3.8 incheierea functionarii

Zona unitatii de baza -

Atunci cand Robomow a functionat perioada de timp stabilita, va opri motorul de tundere si va
porni deplasarea in line spre una dintre marginile gazonului, apoi va urma cablul perimetral inapoi
spre unitatea de baza, pentru a fi incarcat si pentru a se pregati pentru functionarea urmatoare.

Zona unitatii fara baza -

= Atunci cand Robomow a functionat perioada de timp stabilita, trebuie sa se apese butonul
Stop si sa revina la unitatea de baza pentru a fi incarcat; in mod contrar, Robomow va

incepe sa urmeze cablul perimetral pentru a cauta unitatea de baza.



Daca Robomow a terminat de tuns iarba si se intAmpla cu 15 minute mai devreme decéat
momentul cand sositi sa il mutati, ecranul LCD va fi gol. Robomow se va opri Tn modul
repaus dupa 15 minute de inactivitate in orice moment. Aceasta este o funciie de
economisire a energiei. Apasarea butonului ‘GO’ 1l va activa si va afisa mesajul care era pe

LCD atunci cand a intrat in modul repaus.

3.9 incarcarea

Robomow este livrat cu doua surse de energie:

1. incarcatorul unitatii de bazi -

Este conectat intre unitatea de baza si o priza de perete de 230V/120V. Este conectat la
priza de perete printr-un cablu de curent integrat si la unitatea de baza printr-un cablu de
joasa tensiune de 15 m (lungimea cablului de joasa tensiune nu trebuie extinsa).

Este aprobat doar pentru utilizarea in exterior.

Timpul de incarcare este de circa 20 de ore, in functie de conditii.

Atunci cand masina de tuns iarba este in unitatea de baza, bateria este incarcata si se
afiseaza unul dintre urmatoarele ecrane:

Sistemul de incarcare si bateria sunt concepute sa ramana conectate tot timpul cat nu sunt
folosite, pe intreaga perioada cand se tunde gazonul, fara a exista problema

supraincarcarii, supraincalzirii sau deteriorarii bateriei.

Ziua si ora curente

v

- Pictograma
Mowing Mon 15:34 H |<— .
baterie
B PressGO Next: Tue 13:00
Afisat atunci cand nu Urmatoarea pornire programata
exista program (Ziua gi ora)

saptamanal sau atunci

cand este setat pe ‘off’

(oprit)

Afisat atunci cand este setat un

Figura 3.1 program

Incércarea in unitatea de

baza

2. incarcatorului pentru iarna -



- Intimpul perioadelor lungi cdnd Robomow nu este folosit, se recomandé sa se curete
Robomow si sa se conecteze la incarcare folosindu-se incarcatorul de iarna pe toata
perioada cand nu este in functiune (consultati aliniatul 5.7 — depozitarea pe timp de iarna).

- Tncarcatorul pentru iarna este parte integrantd a Robomow si este proiectat doar pentru
utilizarea interioara uscata. Nu incarcati Robomow acolo unde este posibil un contact ud.

- Nu conectati niciodata intrerupatorul pentru iarna in timp ce Robomow este inca in unitatea
de baza.

- Timpul de incarcare este de circa 48 de ore atunci cand folositi incarcatorul pentru iarna.

- Atunci cand conectati incarcatorul se va afila urmatorul mesaj (Figura 3.2) si pictograma
bateriei se va deplasa ih mod continuu de la gol la plin pentru a indica incarcarea.

- Odata ce bateria este complet incarcata, mesajul se va schimba, asa cum se prezinta in

Figura 3.3, amintindu-va sa o lasati conectata la incarcator pana la urmatoarea utilizare.

Charging Ready
= keep charging i
Figura 3.2 Figura 3.3

Afisaj LCD in timpul procesului de  Afisaj LCD in timpul caruia bateria

incarcare este complet incarcata

Capitolul 4 — Mesaje text si remedierea defectiunilor

4.1 Mesajele

Robomow este echipat cu un panou LCD care va va avertiza sub forma unui mesaj text atunci
cand apar defecte de functionare comune, pentru a instrui utilizatorul sa efectueze o anumita
functie sau actiune.

Daca ecranul LCD este gol, atunci cand apasati o data butonul ‘GO’ se va activa masina de tuns
iarba, iar ultimul mesaj sau defect afisate anterior opririi va fi afisat din nou. Daca apare din nou o
problema specifica, se recomanda identificarea codului de defect inainte de a apela departamentul
de service. Daca apasati o data sageata ‘UP’ (sus) atunci cand este afisat mesajul, apare un buton

scurtatura pentru a afisa ‘Last stop cause’ (cauza ultimei opriri) (consultati aliniatul 2.3.5).

Mesaj afisat Cauza/Eveniment probabil Actiune corectival/utilizator

Adjust  wire then |- Robomow detecteaza un | - Reglati cablul in locul unde se loveste

press GO obstacol de-a lungul marginii in | de obstacol sau indepartati obstacolul si




Reglati cablul si apoi
apasati GO

timp ce functioneaza in modul
‘Wire position test’ (testare pozitie
cablu).

apoi apasati pe ‘GO’ pentru a continua

testarea pozitiei cablului.

Base problem

Problema baza

- Robomow nu reuseste sa intre in

unitatea de baza, de 3 ori la rand

- Reglati pozitia unitatii de baza.

- Curatati contactele cu o perie sau cu o
bucata de material.

- Confirmati ca exista o legatura buna a
cablurilor cu contactele unitatii de baza.

- Confirmati ca unitatea de baza este la
acelasi nivel cu solul Tnaintea bazei,
astfel Tncat sa nu existe nicio treapta
care ar putea face ca Robomow sa

alunece.

Bumper pressed

Amortizor apasat

- Amortizorul este apasat continuu

- Indepértati masina de tuns iarba de

obiectele care apasa amortizorul.

Change wires in plot
connector
Schimbati cablurile in

priza firului periferic

- Acest apare prima data cand
este apasat butonul ‘GO’ dupa
finalizarea setarii in cazul in care
cablul perimetral este conectat la
priza firului periferic in polaritatea

gresita.

- Schimbati intre cele doua capete ale
cablurilor care au fost conectate la priza
firului periferic (conectorul verde care a

fost conectat la unitatea de baza).

Charging failure

Eroare de incarcare

- Procesul de incarcare nu este

activ

- Contactati furnizorul de servicii

Check mow height
Verificafi Tnaltimea de

tundere

- Motorul ce tunde iarba a fost
supus la supracurent prea mult
timp datorita ierbii Thalte sau unui
obstacol blocat sau infasurat in
jurul lamei.

- Ceva impiedica o lama sa se
roteasca liber. Acumularea masiva
de iarba sub puntea de tundere a
ierbii; sfoarda sau obiect similar

infagsurat in jurul lamei pentru
tunderea ierbii.

- Obiect blocat sub masina de
tuns iarba, care impiedica rotirea

lamei.

ATENTIE - Indepartati siguranta inainte
de aridica masina de tuns iarba.

- Inspectati lamele pentru a cauta
material strain sau resturi ce impiedica
rotirea.

- Curatati resturile de iarba adunate

folosind un bat de lemn.

- Sursa de alimentare nu este

- Confirmati ca sursa de alimentare este




Check power
(Base Station)

Verificati energia

(Unitatea de baza)

legata corect in sursa de energie
de la retea.

- Procesul de incarcare s-a oprit
datorita unei pierderi temporare de

energie.

legata corect in receptaculul de energie

de la retea.

- Lipsa energie la receptacul sau

retfeaua de energie este oprita

- Porniti curentul la receptaculul de retea.

- Verificati alimentarea de la refea

folosind un alt aparat.

- Masina de tuns iarba sau statia

de incarcare este murdara

- Curatati contactele cu o perie sau cu o

bucata de material

- Nu se detecteaza incarcarea,

desi exista contact fizic intre
masina de tuns iarba si contactele

unitatii de baza.

- Confirmati ca exista o legatura buna a
sursei de energie cu unitatea de baza.

- Confirmati ca exista o legatura buna a
cablurilor panoului unitatii de baza (verde
si rosu) cu pinii contactelor unitatii de

baza (suruburile sunt stranse).

Check power
(Winter charger)

Verificati energia

- Cablul sursei de alimentare nu
este legat corect in sursa de

energie de la retea.

- Confirmati ca sursa de alimentare este
legata corect in receptaculul de energie

de la retea.

(Incarcator pentru | - Lipsa energie la receptacul sau | - Porniti curentul la receptaculul de retea.
iarna) reteaua de energie este oprita - Verificati alimentarea de Ila retea
folosind un alt aparat.
- Nu exista compatibilitate intre | - Setati meniul 'Signal type' (tip de
setarea 'Signal type' (tipului de | semnal) pe 'A' si confirmati ca jumperul
semnal) din meniu si jumperul de | de semnal este instalat pe panoul
Check signal semnal al intrerupatorului | intrerupatorului perimetral; sau,
Press GO perimetral; alternativ, setati pe 'B' si indepartati
- Se initiaza  functionarea | jumperul de semnal de pe panou;

Verificati semnalul
Apasati ‘GO’

automata in timp ce Robomow
este asezat in afara buclei de
cablu perimetral.

- Cablul perimetral este conectat
la priza firului periferic in
polaritatea gresita.
- Robomow detecteaza
interferentele de semnal de la
gazonul activat adiacent sau de la
activate in

alte  dispozitive

- Pozitionati masina de tuns iarba in
interiorul gazonului si apasati butonul
‘GO’.

- Schimbati intre cele doua capete ale
cablurilor care au fost conectate la priza
firului periferic (conectorul verde care a
fost conectat la unitatea de baza).

- In cazul interferentei de semnal apelat

departamentul service pentru suport;




apropierea zonei;

Check wire

Verificati cablul

- Legatura incorectd a cablului
perimetral — cablurile rasucite sau
suruburile de fixare, izolate cu
banda de izolat, nu reprezinta o
imbinare corespunzatoare.
Umiditatea solului va determina
oxidarea conductorilor si, dupa un
timp, va avea ca rezultat un circuit
Tntrerupt.

- Cablu perimetral prea lung

- Verificali si reparati toate conexiunile
desfacute/incorecte sau oxidate.

- Folositi doar conectorii livrati in cutie.
Sunt impermeabili si ofera o conexiune
electrica fiabila.

- Lungimea maxima a cablului permisa
intr-o bucla este de 500m — daca cablul
impartiti

este mai lung de 500m,

suprafata in 2 zone separate.

Close cover

Inchideti capacul

- Capacul amortizorului nu este n

pozitie datoritda unuia dintre
urmatoarele motive:

1.Capacul s-a deschis in timpul
functionarii, cand Robomow s-a
lovit de un obstacol.

2. Capacul amortizorului nu a fost
asezat corect de catre utilizator in

pozitie.

1. In cazul obstacolelor scurte / inclinate,
trebuie protejate Tmpotriva Robomow
folosind cablul perimetral in jurul lor.

2. Apasati capacul amortizorului in jos si

verificati sa fie bine inchis.

Cross wire

Cablu incrucisat

- Cablul

apropiat de margine

perimetral este prea
- Panta gazonului este prea mare

- Robomow nu reuseste sa se
intoarca in loc la margine si astfel
masina de tuns derapeaza afara
din suprafata.

- Inaltime de tuns iarba prea joasa

pentru gazon si starea ierbii.

- Indepartati firul dinspre partea
interioara a gazonului si nu includeti
suprafata cu prea multe pante.

- Umpleti toate gropile si gaurile din sol.

- Cresteti inaltimea de taiere

- Scurtcircuit detectat la motoarele
pentru deplasare.

- Contactati furnizorul de servicii.

Drive overheat
cooling, wait...

Racire supraincalzire
deplasare,

asteptati...

- Motoarele pentru deplasare au
lucrat sub o sarcina mare prea

mult timp.

- Nu trebuie sa faceti nimic, Robomow va
relua automat functionarea atunci cand

se racesc motoarele pentru deplasare.

Failure: xyz

Eroare: xyz

- Eroare interna

- Apasati ‘go’ pentru a confirma mesajul;

daca mesajul este inca afigat, scoateti




siguranta bateriei timp de 10 secunde si
incercati din nou sa utilizati masina de
este finca

tuns iarba. Daca mesajul

afisat, contactati furnizorul de servicii.

Frnt wheel prob

Problema roata fata

- Roata din fata s-a ridicat de la
sol timp de mai mult de 8 — 10

secunde.

ATENTIE - Indepértati siguranta bateriei

inainte de a ridica masina de tuns iarba.

- Robomow a lovit un obstacol, ridicand
capatul frontal. Indepartati sau excludeti
acest obiect de pe suprafata ce trebuie

tunsa.

- Robomow este folosit pe o panta prea

abrupta pentru tunderea ierbii 1n

siguranta. Excludeti-l de pe suprafata ce

trebuie tunsa.

- larba mare impiedica roata din fata sa
se deplaseze in totalitate pe sol. Crestef;

inaltimea de taiere.

- Pe sol exista gropi mari sau scobituri
unde poate cadea roata cand trece pe
acolo. Umpleti aceste gropi cu pamant si

nivelati.

High

waiting...

temperature

Temperatura ridicata,

asteptati...

- Robomow este incarcat prin
unitatea de baza si temperatura
ambiantd nu se Tincadreaza in

limite (peste 70°C);

- Nu faceti nimic, incarcarea este oprita

si  Robomow asteapta revenirea
temperaturii in intervalul permis; daca
temperatura raméane dincolo de limitele
admise timp de mai mult de 12 ore,
mesajul este schimbat in ‘High temp.

Press GO'. (temp. ridicata. Apasati GO).

Insert fuse for
charging
Introduceti siguranta

pentru incarcare

- Robomow este conectat la
incarcare fara o siguranta a

bateriei

- Deconectati Robomow de la incarcare,

introduceti siguranta bateriei si

reconectati la incarcare.

Keep charging if not
used
Pastrati incarcat daca

nu este utilizat

- Mesajul este afisat de fiecare
datad cand este deconectata sursa
de energie.

- Afigat atunci cand masina de
tuns iarba nu functioneaza si nu

este conectatd la Tincarcator o

- Apasati orice tasta pentru a reveni la
afisaj.

- Trimitefi masina de tuns iarba la
unitatea de baza pentru incarcare /
conectati sursa de energie sau continuati

operarea.




perioada mai lunga de timp.

Key pressed

Tasta apasata

- Unul dintre butoanele de pe
de

operare este apasat in

panoul comanda pentru
mod

constant.

- Apasati ‘GO’ pentru a confirma mesajul

si pentru a continua functionarea.
Mesajul este afisat pentru a informa
utilizatorul cu privire la problema, dar nu

va impiedica functionarea.

Keys locked

Taste blocate

- A fost activata functia de blocare

pentru copii

- Apasati tasta sageata Up ' (sus) si apoi
apasati butonul ‘STOP".
Blocarea  pentru copii poate fi

dezactivata din meniul ‘Settings’ (setari).

Low battery

Baterie descarcata

- Masina de tuns iarba cauta
unitatea de baza, dar tensiunea
bateriei este prea joasa pentru a

continua procesul de cautare.

- Deplasati manual masina de tuns iarba
folosind telecomanda, sau duceti-o in
mana pentru a fi incarcata in unitatea de

baza.

- Robomow a omis ultimul timp de
pornire datoritd tensiunii joase a

bateriei

- Confirmati ca exista suficient timp intre

doua plecari adiacente astfel incat

bateria sa fie incarcata finainte de
functionarea programatd (min. 16 ore

intre functionari)

Low temperature
waiting...
Temperatura joasa,

asteptati...

- Robomow este incarcat prin
unitatea de baza si temperatura
ambiantd nu se Tincadreaza in

limite (sub 0 °C);

- Nu faceti nimic, incarcarea este oprita

si  Robomow asteapta revenirea
temperaturii in intervalul permis; daca
temperatura raméane dincolo de limitele
admise timp de mai mult de 12 ore,
mesajul este schimbat Tn ‘Low temp.

Press GO'. (temp. joasa. Apasati GO).

Mow overheat
cooling, walit...
Racire supraincalzire

tundere, asteptati...

- Motorul de tundere a lucrat sub o

sarcina mare prea mult timp.

- Nu trebuie sa faceti nimic — Robomow
va relua automat functionarea atunci

cand se raceste motorul pentru tundere.

No wire signal

Lipsa semnal cablu

- Unitatea de baza / intrerupatorul
perimetral nu sunt pornite sau nu
sunt conectate la zona ce trebuie
tunsa.

- Cablul

conectat la unitatea de baza /

perimetral nu este

intrerupatorul perimetral

- Cablul perimetral este taiat

- Asigurati-va ca unitatea de baza este
conectata la reteaua de energie

- Deconectati sursa de alimentare a
unitatii de baza de la reteaua de energie
si reconectati dupa 10 secunde.

- Verificati daca intrerupatorul perimetral
este conectat la zona corectd si daca

este pornit.




- Verificati conexiunea cablului perimetral
la unitatea de baza / intrerupatorul
perimetral

- Verificati daca cablul perimetral este

taiat.

Peg base then press
GO
Bateti baza in tarusi

si apoi apasati GO

- Acest mesaj este afisat dupa ce
se incheie cu bine testul ‘Base

position’ (pozitie baza).

- Fixati baza folosind 2 buloane (figura
1.34)

Rain detected
GO to ignore
Ploaie detectata

GO pentru a ignora

- Robomow detecteaza ploaia
cand se apasa GO (primit cand se

apasa butonul GO)

- Nu utilizati Robomow in ploaie si pe
iarba uda; daca doriti totusi sa o faceti,
apasati butonul ‘GO’; operarea prioritara

este valida doar pentru operarea curenta

Rain detected
Press GO
Ploaie detectata
Apasati ‘GO’

- Robomow a omis ultimul timp de

plecare datorita detectarii ploii

- Nu se recomanda sa se tunda iarba
uda sau umeda, dar daca doriti sa
ignorati senzorul de ploaie, schimbati
setarea de la ‘Rain sensor’ (senzor de
ploaie) pe ‘off’ (oprit) in meniul ‘Settings’

(setari).

Rain sensor

- Deconectarea cablurilor

- Apasati ‘GO’ pentru a confirma

disconnected senzorului de ploaie.
Senzor de ploaie
deconectat
Ready keep charging | - Bateria este incarcata complet | - Tineti incarcatorul (sursa de
Pregatit, pastrati | (afisat atunci cand se incarca prin | alimentare) conectat si in functiune
incarcat sursa de alimentare standard si nu
prin unitatea de baza)
Recharge battery - Timpul maxim de functionare a | - Conectati incarcatorul la masina de

Reincarcati bateria

fost atins (afisat in zona unitatji

fara baza)

tuns iarba

Remove fuse before

- Robomow a fost ridicat in timp

- Indepartati siguranta inainte de a ridica

lifting ce siguranta  bateriei  este | Robomow.

Indepartati siguranta | conectata.

fnainte de a ridica

Remove fuse then - Un obstacol este blocat sau |- ATENTIE - Indepértati siguranta
check blade infasurat in jurul lamei. bateriei inainte de a ridica masina de
Indepartati siguranta | - Ceva impiedicd o lama s& se | tuns iarba.

si apoi verificati lama | roteasca liber. Acumularea masiva | - Inspectati lamele pentru a cauta




de iarba sub puntea de tundere a
ierbii; sfoara sau obiect similar

infagurat in jurul lamei pentru
tunderea ierbii.

- Obiect blocat sub masina de
tuns iarba, care impiedica rotirea

lamei.

material strain sau resturi ce impiedica
rotirea.
- Curéatati resturile de iarba adunate

folosind un bat de lemn.

Reposition base

Repozitionati baza

- Robomow nu reuseste sa intre in
unitatea de baza in timpul testarii

‘Base position’ (pozitia bazei)

- Repozitionati unitatea de baza; de
regula trebuie amplasata cu liniile
marcate de pe baza aliniate cu cablul
perimetral. Daca baza este asezata in
pasajul ingust, unde distanta de la cablul
adiacent este mai mica de 3 metri,
unitatea de baza trebuie asezata intr-o
frecventa de cafiva centimetri spre

exteriorul gazonului.

Splice wire
(Confirm the Base
Station beeps
continuously for cut
wire)

imbinati cablul

(Confirmati ca
unitatea de baza
emite un semnal

sonor continuu pentru

cablul taiat)

- Cablu perimetral taiat
- Cablu deconectat de la unitatea

de baza / intrerupator perimetral

- Confirmati ca cablul este introdus si ca
conexiunile cablu sunt bine fixate.

- Mergeti de-a Ilungul perimetrului,
inclusiv in insule, si cautati taieturi sau
Tntreruperi evidente ale cablului. Reparati
cu conectorii de Tmbinare a cablului ai
Robomow.

- In cazul in care tdietura cablului nu este
vizibila, apelati la furnizorul de servicii
pentru mai multe informatii cum sa gasiti

taietura din cablu.

Start elsewhere

Incepeti de altundeva

- A aparut o eroare necunoscuta si

este necesar ajutorul utilizatorului

- Duceti/carati cu mana masina de tuns
iarba din respectiva zona si reporniti

functionarea.

- Motoarele rotile de deplasare au
lucrat sub o sarcina mare in timpul
automate

functionarii sau

manuale.

- Verificati pentru a va asigura ca masina
de tuns iarba nu este blocata, permitand
alunecarea rotilor de deplasare.

- Verificati daca exista pe sol gropi sau
scobituri, unde s-a oprit masina si
umpleti-le cu pamant si nivelati-le.

- Verificati daca rotile de deplasare se

pot roti si daca nu le blocheaza ceva.




- Scoateti masina de tuns iarba din

punctul respectiv Si repornitj

functionarea.

Start inside

Porniti din interior

- Se

automata in timp ce Robomow

initiaza  functionarea

este asezat in afara buclei de

cablu perimetral.

- Pozitionati masina de tuns iarba in
interiorul gazonului si apasati butonul
‘GO

Stuck in place

Blocat pe loc

- Robomow se blocheaza pe loc

fara a putea continua deplasarea.

- Verificati daca exista pe sol gropi sau

scobituri, unde s-a oprit masina si
umpleti-le cu pamant si nivelati-le — n
special pe suprafata din apropierea
perimetrului, unde Robomow se roteste

n loc.

- Robomow are probleme sa se
intoarca in loc deoarece roata din
fatd a cazut in groapa sau
scobitura si astfel masina de tuns
iarba s-a rotit in loc, fara a detecta

cablul sau amortizorul.

- Verificati ca suprafata sa nu fie prea
noroioasa si asigurati-va ca functioneaza
in conditii uscate.

- Verificati cablul perimetral, sa nu fie
prea apropiat de margine — daca este
necesar, indepartati-I.

- Verificati daca puntea de tundere a
ierbii nu este setata prea jos.

- Exista o optiune de a reveni la gazon in
marsarier inainte ca Robomow sa
efectueze rotirea in loc (pentru detalii

consultati furnizorul de servicii).

Switch off before - Utilizatorul cara Robomow | - Decuplati butonul intrerupatorului
lifting manual Th timp ce butonul | principal Tnainte de a-l cara pe
Decuplati inainte de a | intrerupatorului  principal este | Robomow.

ridica cuplat.

Switch off before - Robomow nu detecteaza energia | - Verificati legatura cablurilor panoului
lifting din unitatea de baza, exista o | unitatii de baza (rosu si negru) cu pinii

(While Robomow is in
the Base Station)
Decuplati inainte de a
ridica

(in timp ce Robomow
este 1n unitatea de

baza)

problema de incarcare

unitatii de baza; confirmati ca suruburile
sunt stranse.
- Confirmati legatura buna dintre
Robomow si pinii de incarcare ai unitatii
de baza.

- Asigurati-va ca pinii sunt curati si nu

sunt oxidati.




Time and date

Ora si data

- Afigat de fiecare data cand
siguranta bateriilor este scoasa
din masina de tuns iarba (resetare

functionare)

- Setati ceasul timpului real (zi si ora) si

data.

Time completed

- S-a atins timpul de functionare

- Conectati la Tncarcator daca pentru

Timp finalizat pentru acea zona. acea zi s-a incheiat procesul de tundere
a ierbii.

Waiting for signal... - Robomow a 1incheiat | - Verificali alimentarea unitatii de baza.

Asteptand functionarea deoarece nu exista | - Exista o intrerupere a energiei

semnalul... niciun semnal detectat. electrice. Nu trebuie sa faceti nimic —

Robomow va relua automat functionarea
daca revine curentul in decurs de o ora
de la intrerupere; daca curentul revine
dupa mai mult de o ora, Robomow se va
intoarce la unitatea de baza pentru a fi
incarcat, dar nu va relua functionarea si

tunderea gazonului.

4.2 Alte probleme de functionare sau defecte

Problema intalnita

Cauza/Eveniment probabil

Actiune corectivalutilizator

Robomow
functioneaza la ore

gresite

- Verificati ca ora sa fie setata
corect la masina de tuns iarba

(ora si data)

- Setati ora (consultati aliniatul 2.2.2)

- Butonul ‘GO’ a fost apasat fara
scop, de cineva sau de un animal
de companie (‘Last stop cause’
(cauza ultimei opriri) din meniul
‘Information’ (informatii) trebuie sa
fie 805).

- Pentru a impiedica functionarea
accidentala puteti activa optiunea ‘Child
guard’ (sistem de protectie pentru copii),
care necesita apasarea catorva butoane

pentru a porni functionarea.

Robomow a omis
functionarea

programata

- Tensiune joasa in baterie
- Ploaie detectatda la timpul
programat

- Un obstacol este blocat sau
lamei,

infasurat in jurul

impiedicand-o sa se roteasca.

- In general, ori de cate ori Robomow nu
incepe functionarea la ora programata,
cauza este

inregistrata la ‘Program

Display’ (afisare program) (consultati
finalul punctului 2.1.1 pentru mai multe

detalii).




- Problema de semnal

- Programul a fost setat pe ‘off’
(oprit) — afisajul principal arata
‘Mow Zone: Base’ (zona de cosit:
baza) si nu detalii privind ora si

urmatoarea pornire.

- Schimbati setarea din

(program) pe ‘on’ (pornit)

‘Program’

Indicatorul 'Cut wire’

(cablu taiat)
lumineaza intermitent
pe intrerupatorul
perimetral

sau

unitatea de baza
emite un semnal

sonor continuu pentru

'Cut wire’

- Cablu de la

intrerupatorul perimetral sau de la

deconectat

unitatea de baza

- Confirmati ca cablul este introdus si ca

conexiunile cablu sunt bine fixate.

- Cablu perimetral taiat

- Mergeti de-a lungul perimetrului,
inclusiv in insule, si cautatli taieturi sau
intreruperi evidente ale cablului. Reparati
cu conectorii de imbinare a cablului ai

Robomow.

- Legaturi incorecte

- Verificati si reparaii toate conexiunile

desfacute/incorecte sau oxidate.

Indicatorul Poor
connection’ (legaturi

incorecte) lumineaza

intermitent pe
intrerupatorul
perimetral

sau

unitatea de baza
emite un semnal
sonor intermitent
pentru imbinarea

incorecta a cablului
sau pentru cablu prea

lung

- Cablurile rasucite sau un surub

de fixare, izolat cu banda de

izolat, nu reprezinta o Tmbinare

corespunzatoare. Umiditatea

solului determina oxidarea

conductorilor si, dupa un timp, va

avea ca rezultat un circuit

intrerupt.

- Folositi conectorii livrati in cutie. Sunt
impermeabili si ofera o conexiune

electrica fiabila.

- Cablul perimetral este prea lung

pentru o zona.

- Se recomanda o lungime maxima a
de 500 metri.

Suprafetele ce necesita lungimi mai mari

cablului  perimetral

trebuie divizate in zone separate.

Robomow nu va
functiona si nu se va
afisa nimic pe ecranul

LCD.

- Masina de tuns iarba este in

hibernare.

- Daca nu este conectat la unitatea de
baza/incarcator tot timpul cat nu este in
functiune, Robomow va economisi
energia prin intrarea in modul hibernare.
Apasati continuu butonul intrerupatorului
perimetral (on/off) (pornit/oprit) timp de 3
secunde pentru a activa Robomow sau

scoateti siguranta timp de 3 secunde.




- Bateriile s-au descarcat datorita

lipsei de pastrare a incarcarii.

- Incarcatorul trebuie sa ramana conectat
la Robomow atunci cand nu este in
functiune. Tn caz contrar, bateriile se pot
deteriora

permanent. -  Contactati

furnizorul de servicii.

Robomow face

zgomot si vibreaza

- Lama deteriorata sau

neechilibrata

- Verificati ca pe gazon sa nu existe

crengi, pietre sau alte obiecte care pot

deteriora lama Tnainte de a utiliza
Robomow.
- Tnlocuiti lama.

Calitate  slaba a
tunderii gazonului
(resturile  de iarba

raman pe gazon)
sau
Rezultate inegale ale

tunderii gazonului

- larba este prea mare comparativ

cu inaltimea de taiere setata

- Se recomanda sa nu se taie mai mult
de 1/3 din partea verde a firului de iarba.

- Setati Tnaltimea de taiere la o pozitie
mai mare.

- Folositi mai des Robomow pentru a va

intretine gazonul.

- larba este uda

- Pentru cea mai buna taiere folosif
Robomow atunci cand iarba este uscata.
Se recomanda tunderea gazonului la

inceputul dupa-amiezii.

- Lama tocita - Inlocuiti lama.
- Robomow functioneaza de prea | - Actualizati programul saptamanal
putine ori intr-o saptamana pentru mai multe functionari intr-o

saptamana.

- Zona de lucru este prea mare

- Limitati zona de lucru

Afigajul LCD este intr-

o limba straina.

- Setarea limbii s-a schimbat sau

nu a fost setata corect.

- Scoateti masina de tuns din unitatea de
baza si urmati enumerarea de mai jos;

- Apasati de cateva ori butonul ‘STOP’
pentru a confirma ca este pe ecranul
principal

- Apasati de doua ori butonul ‘UP’
- Apasati o data butonul ‘GO’

- Apasati o data butonul sageata ‘Down’
- Apasati o data butonul ‘GO’

- Apasati de 4 ori butonul sageata ‘Down’




- Apasati o data butonul ‘GO’
- Folosind sageata, derulati la limba
corecta

- Apasati ‘GO’ pentru a confirma selectia

- Important! Este posibil sa vedeti ultimii 10 timpi de operare ai bateriei si

tensiunea bateriei la inceputul functionarii in meniul ‘Information’ (informatii)

(consultati aliniatul 2.3.2)

Timp de functionare
scurt,  functioneaza
mai putin timp decat

este normal

- Bateria nu este complet

incarcata la inceputul functionarii

- Verificati daca pictograma bateriei este
plina si neschimbata (in timp ce se
incarca in unitatea de baza) sau daca se
afiseaza mesajul ‘Ready keep charging’
(pregatit, pastrati incarcat) (in timp ce se
incarca prin sursa de alimentare) Tnainte

de functionare.

- ‘Work Time * (timpul de lucru)
pentru acea zona este setat
pentru timpul specific si nu pentru
‘MAX’

- ‘Work time’ (timpul de lucru) poate fi
schimbat din meniul ‘Zones setup’

(setare zone)

- larba este crescutd prea mult

sau foarte uda.

- Cresteti inaltimea de taiere.

- Tundeti iarba suficient de frecvent
pentru a impiedica cresterea in exces.

- ATENTIE - Indepartati siguranta
bateriei inainte de a ridica masina de
tuns iarba.

- Inspectati lamele pentru a cauta
material strain sau resturi ce impiedica
rotirea.

- Curatati resturile de iarba adunate

folosind un bat de lemn.

- Bateriile ating starea normala de

sfarsit de viata.

- Inlocuiti bateriile.




Capitolul 5 - Intretinere si depozitare

AVERTIZARE! Poate surveni ranirea grava. intotdeauna
indepartati siguranta bateriilor inainte de
a se efectua orice lucrare de intretinere
sau curatenie sau inainte de a ridica
Robomow. Lama este foarte ascutita si
poate cauza taieturi sau laceratii grave.
Purtati intotdeauna manusi groase de
lucru atunci cand lucrati cu si in jurul

lamei.

5.1. Program recomandat de intretinere

Interval de service pentru | Procedura de intretinere
intretinere
Regulat = Indepartati siguranta bateriilor si verificati orice deteriorare a lamei.
= Verificati si indepartati resturile de iarba si murdarie de pe puntea de
tundere a ierbii daca este necesar, in special atunci cand se tunde
iarba uda si umeda (consultati sectiunea 5.2)
= Incércati bateriile lui Robomow dupé4 fiecare utilizare.
150 — 200 ore = Tnlocuiti lama; inlocuiti-o mai frecvent daca marginile se tocesc in
elemente dure sau nisipoase (consultati Figura 5.1).

5.2 Curatarea

Robomow si unitatea de baza

Folositi doar o carpa umeda si o perie uscata pentru a curata | Atentie! inainte de
suprafetele exterioare. Se poate folosi un detergent neutru in curatare
solutie de apa, apoi inmuialti si stoarceti carpa pentru a curata. Nu indepartati
folositi niciodata solutii de curatenie dure sau abrazive. Nu udati siguranta
niciodata cu un furtun de gradind sau cu alt tip de furtun ce bateriilor.
pulverizeaza lichid.

Puntea de cosire




Partea inferioara a puntii de cosire trebuie inspectata si, daca este necesar, curatata, intre
functionari. Robomow este o masina de tuns specifica pentru elemente vegetale si poate acumula
resturi sub puntea de cosire, in special atunci cand se tunde iarba uda si umeda.

Cea mai mare parte a acumularii de iarba poate fi indepartata folosindu-se un bat mic de lemn sau
un obiect similar. Razuiti cu grija resturile de iarba adunate de sub puntea de cosire. Daca este
necesar, indepartati lama pentru a obtine un acces mai bun la camera de cosire, pentru a o curata.
Nu puneti masina de tuns iarba cu susul in jos, se poate deteriora amortizorul. In schimb, sprijiniti-
o de o alta suprafata pentru a avea acces la zona puntii de cosire.

Nu folositi NICIODATA un furtun cu apa sau alt tip de furtun ce pulverizeaza lichid pentru a curéta
partea inferioara a masinii de tuns iarba.

Poate aparea deteriorari ale componentelor. Folositi doar o carpa umeda sau uda pentru a sterge

suprafata dupa razuire.

5.3 Bateria

Bateriile nu trebuie intretinute, dar au o durata de viata limitata, de 1-3 ani. Viata bateriilor depinde
de numarul de functionari pe saptamana si de durata anotimpului. Bateriile trebuie Tnlocuite doar
de catre furnizorul de servicii.

Important! Nu puneti bateriile folosite in gunoiul menajer. Bateriile trebuie colectate, reciclate sau
aruncare intr-un mod care sa nu afecteze mediul. Returnati bateriile vechi la un punct aprobat

sigilat de reciclare a bateriilor cu plumb (acid).

5.4 Unitatea de baza

Pastrati intrarea si zona unitatii de baza fara frunze, bete si ramurele si orice alte resturi care se
pot aduna in aceste zone. Nu pulverizati cu un furtun de apa direct pe sau in unitatea de baza.
Folositi o carpa umeda si o perie pentru a curata suprafetele exterioare.

Tratati orice musuroi de insecte ce poate aparea, cu un insecticid recomandat pe plan local. Daca
se deterioreaza orice parte a cablului de alimentare, opriti functionarea unitatii de baza, decuplati

sursa de alimentare si inlocuiti cablul de alimentare.

5.5 inlocuirea lamei Atentie! Pentru a impiedica riscul unor
Tnlocuirea lamei este o operatiune foarte raniri grave, indepartati
usoara; respectafi instructiunile din intotdeauna siguranta bateriei
Figura 5.1 de mai jos. atunci cand inlocuiti lama.

Lama de taiere a Robomow trebuie Pentru siguranta dumneavoastra,
examinata fintre utilizari, sa nu fie purtati intotdeauna manusi groase
deteriorata. Folositi doar lame ascultite. de lucru atunci cand lucrati cu sau

in jurul lamei de taiere.




Tnlocuiti lama cel putin o data pe anotimp sau dup& 200 de ore de functionare, care se intampl&

prima data. Se recomanda inlocuirea lamei pentru cea mai buna functionare. Nu se recomanda

ascutirea cu 0 masina, deoarece nu se poate obtine un echilibru corect dupa ascutirea cu o

masina.

5.6 imbinarea cablului perimetral

Instructiuni privind inlocuirea lamei

1. Indepartati siguranta bateriei; Purtati manusi groase de
lucru;

2. Asezati Robomow vertical, pe partea din spate,
sprijinindu-l de un perete sau rasturnati-l pe o suprafata
moale;

3. Pentru a scoate lama, folosind ambele maini, strangeti

urechile de blocare din plastic de la baza lamei (pasul 1);

4. Strangeti urechile de blocare din plastic in directia
sagetii, asa cum se arata in pasul 2.
5. Trageti apoi ansamblul lamei afara din masina de tuns

iarba (pasul 3);

6. Tindnd lama noua de baza, impingeti-o pana se
blocheaza in pozitie. Veti auzi un clic atunci cand se
fixeaza. Daca nu auziti un clic, scoateti lama si repetati

procedura.

Figura 5.1

Inlocuirea lamei

Daca cablul perimetral trebuie imbinat: Folositi conectorii furnizati in cutie, asa cum se arata in

Figura 5.2. Sunt impermeabili si ofera o conexiune electrica fiabila.

Figura 5.2

Tmbinare cablu

Conector cablu

1. Dezizolati deodata 1 cm din fiecare capat
rasuciti impreuna capetele dezizolate folosir
2. Introduceti cablurile rasucite in conectoru
3. Insurubati conectorul cablului pe cablurile

asigurati-va ca este strans.



INFORMATII IMPORTANTE!
Cablurile rasucite sau un surub de fixare, izolat cu banda de izolat, nu reprezinta o imbinare
corespunzatoare.

Umiditatea solului va determina oxidarea conductorilor si, dupa un timp, va avea ca rezultat

un circuit intrerupt.

5.7 Depozitarea pe timp de iarna

Robomow

Indepartati siguranta bateriei si curatati Robomow (consultati sectiunea 5.2). Depozitati Robomow
n interior, Tntr-un loc curat si uscat, asezat pe rofti; verificati ca zona din jurul amortizorului sa fie
libera.

Introduceti siguranta bateriei si conectati incarcatorul pentru iarna la refeaua de energie (Figura
5.3) pentru intreaga perioada in care Robomow nu va functiona; verificati sa se afiseze
‘Charging’ (se incarca) si ‘Ready — keep charging’ (pregatit - pastrati incarcat) atunci cand bateria

este Incarcata total.

Figura 5.3

Inc&rcarea pe timp de iarna

Sistemul de incarcare si bateria sunt concepute astfel incat sa poata ramane conectate tot timpul

cat nu sunt folosite, fara a exista problema supraincarcarii, supraincalzirii sau deteriorarii bateriei.

Unitatea de baza / intrerupator perimetral
Se recomanda indepartarea unitatii de baza pe durata iernii:
- Deconectati sursa de energie de la reteaua de alimentare;
- Deschideti capacul unitatii de baza / intrerupatorul perimetral;
- Deconectati toti conectorii de pe tablou;
- Acum puteti indeparta capacul unitati de baza / intrerupatorul perimetral si le puteti

depozita intr-un loc uscat;



- Se recomanda depozitarea sursei de energie intr-un loc uscat; daca nu este posibil,
protejati capatul cablului impotriva umezelii pentru a Tmpiedica oxidarea atunci cand nu
este conectat la unitatea de baza.

- Deconectati priza conectorului verde (pastrati-o conectatd la tablou pentru anotimpul
urmator) de la capetele cablului perimetral si protejati-o Tmpotriva umezelii pentru a
impiedica oxidarea cablurilor care nu sunt conectate la unitatea de baza; puteti aseza
conectorul mufei cablului Friendly Robotics pe ambele capete ale cablului pentru a le
proteja pe durata iernii.

- Protejati conectorul ramas folosind capacul de cauciuc negru.

Depozitarea dupa iarna
- Verificali ca toate conexiunile, pinii de incarcare si capetele cablurilor sa fie curate inainte
de prima functionare; daca este necesar, curatati contactele cu o bucata mica de smirghel
cu granulatie de 200 sau mai mare, folosind vata minerala de ‘00’ sau cu grad mai mare.
- Asezatli unitatea de baza in pozitie si conectati toate cablurile la tablou.

- Verificati ca Robomow sa afiseze ora si data corecte.

5.8 inlocuirea bateriilor

AVERTIZARE! Respectati instructiunile de mai jos.

Tnlocuirea completa a unei baterii inainte de inceperea inlocuirii celei de-a doua baterii.
Tnlocuirea bateriilor:

- Ridicati amortizorul si indepartati siguranta bateriilor;

- Indepartati butonul pentru reglarea inaltimii de taiere, ridicandu-I in

sus (Figura 5.4)

- Desurubati manual cele cinci piulite din partea din spate a

capacului carcasei (Figura 5.5). Daca vi se pare greu, folositi o Figura 5.4

surubelnita plata lata;

- Ridicati partea din spate a capacului (consultati Figura 5.6) si
deconectati doar cele doua cabluri de la bateria din stanga (Figura
5.7);

- Puneti bateria noua si conectati cablurile la urechile bateriei atunci
cand cablurile rosu si negru sunt asezate pe baterie conform

culorilor; Figura 5.5

- Deconectati cablurile de la bateria din dreapta;

- Puneti bateria noua si indoiti usor conectorii bateriei cu clestele,
astfel incat sa se potriveasca perfect in urechile bateriei;
- Conectati cablurile la urechile bateriei in functie de culoare;

- Puneti capacul la loc si ingurubati manual cele cinci piulite,



verificali sa fie suficient de stranse;
- Introduceti siguranta bateriilor si verificati daca se activeaza

Robomow.

Figura 5.6

Figura 5.7




Capitolul 6 - Specificatii

Dimensiuni

64cm lungime x 52 cm latime x 30cm inaltime

Greutate
17,6 kg

Nivel de zgomot
Nivelul de zgomot masurat: 77,2 dB

Nivelul de zgomot garantat: 80 dB

Sistemul de cosire

Taie 1cm in afara rofilor
Latime cosire — 20 cm
In&ltime de tdiere — 20-80 mm

Motor lama 5800 rpm

Cod sistem protectie antifurt
Compiletati codul din patru cifre pe care I-ati selectat pentru sistemul
de protectie antifurt ca inregistrare in siguranta in cazul in care

uitati codul selectat.

Numar de serie Robomow

Anul de productie

Abtibildul de mai jos se afla pe partea stdnga a bazei masinii de tuns iarba.

Primele 2 cifre reprezinta anul de producie.

Mai exact, eticheta de mai sus apar{ine unui Robomow produs inh 2007.



Capitolul 7 - Accesorii

Lama
Pastrati la indemana o lama de schimb. Lama ascutita este foarte

importanta pentru siguranta si pentru o taiere corespunzatoare.

Pachet de tarusi (50)

Pentru gazoane mai mari si zone suplimentare.

Cablu perimetral

Pentru gazoane mai mari si zone suplimentare.

intrerupator perimetral
Avantajul de a avea un intrerupator pentru fiecare zona si de a nu muta

un Tntrerupator de la o zona la alta. (operat de electricitate)

Pachet de baterii pentru intrerupatorul perimetral
Preferabil pentru suprafetele unde electricitatea nu este disponibila sau

nu este suficient de aproape de intrerupatorul perimetral.

Telecomanda
pentru transportarea comoda a Robomow intre parcele, precum si

tunderea manuala a suprafetelor foarte inguste.

Conector cablu

Folosit pentru repararea sau imbinarea cablurilor (dupa caz).

Priza fir periferic
Folosita pentru conectarea cablului perimetral complet setat la

intrerupatorul perimetral

2 baterii x 12 AH
Baterii slabe? Nu trebuie sa trimite{i Robomow la furnizorul de servicii.

Acestea pot fi schimbate cu usurinta de catre utilizator.



Sfaturi pentru intretinerea gazonului
Robomow®- Ingrijirea gazonului nu a fost niciodati asa de usoara

Cel mai bun moment pentru a tunde gazonul
Tundeti gazonul cénd iarba este uscata. Aceasta impiedica resturile sa se adune si sa lase
gramezi pe gazon.

Mai bine tundeti la sfarsitul zilei decéat atunci cand este cel mai cald in timpul zilei.

Frecventa de cosire

Tundeti iarba des, obtinand resturi scurte, mici. In timpul anotimpului de crestere activa, frecventa
de tundere trebuie crescuta la o data la fiecare 3-5 zile, inainte ca iarba sa fie prea lunga. Resturile
scurte se descompun rapid si nu vor acoperi suprafata ierbii. Daca iarba creste prea mare, ridicati

inaliimea de taiere, tundeti, apoi coborati treptat in decursul catorva tunderi ale gazonului.

inaltimea de taiere

Respectati “regula 1/3”: taiati nu mai mult de 1/3 din
lungimea firului de iarba. Tunderea corecta va produce
resturi scurte care nu vor acoperi suprafata ierbii.

Poate va trebui sa tundeti gazonul mai frecvent, sau sa
tundeti de doua ori, atunci cand gazonul creste rapid, ca

de exemplu primavara.

Apa

Grasscycling (iarba-ciclarea) reduce cantitatea de apa necesara pentru gazon din moment ce
resturile sunt circa 80 — 85% apa. Grasscycling incetineste pierderile prin evaporare de la
suprafata solului si conserva apa. Majoritatea gazoanelor au nevoie de mai putind apa atunci cand

se foloseste Grasscycling.

Udarea
Udati gazonul intre orele 4 si 8 dimineata, astfel incat apa sa aiba timp sa intre in pamant Tnainte

ca caldura soarelui sa o faca sa se evapore.



Gazonul dumneavoastra are nevoie de 3-4 cm de apa in fiecare saptamana. Udarea in adancime
permite ierbii sa dezvolte un sistem de radacini adanci, permitand gazonului sa reziste bolilor gi

secetei.

Nu udati in exces

Prea multa apa nu este doar o risipa, ci poate spori si cresterea peluzei, ceea ce necesita o
tundere mai frecventa a ierbii. Lasati solul sa se usuce partial inainte de a-1 uda. Udati atunci cand
s-au uscat 5 cm de pamant. Folositi un obiect, de tipul surubelnitei, pentru a sonda solul si pentru a

masura adancimea umezelii.

Fertilizarea
Grasscycling (iarba-ciclarea) reduce cantitatea de fertilizator de gazon necesar deoarece

resturile de iarba ofera circa " din nevoile anuale ale unui gazon.

Lamele

Pastrati lamele masinii de tuns iarba ascutite. Lamele ascufite ofera o taiere curata, sigura si
eficienta. Lamele tocite ale masinii de tuns iarba vor rupe si toca varfurile firelor de iarba, ceea ce
poate constitui un punct de acces pentru organismele ce produc imbolnaviri si care pot slabi iarba.

Se recomanda inlocuirea tuturor celor trei lame Robomow o data pe an.

Paiele
Resturile de iarba si paiele nu au nicio legatura. Dupa cum am mentionat mai sus, resturile de

iarba reprezinta circa 80-85 % apa, doar cu cantitati mici de lignina, si se descompun rapid.

Daca stam sa ne gandim, pe terenurile de golf, terenurile de sport si parcuri s-a tuns iarba ani de-a

randul si s-a reciclat fara niciun dispozitiv de colectare a ierbii.

O cantitate mica de paie (circa 1,5 cm) este de fapt benefica pentru un gazon. Resturile de

iarba va protejeaza sistemul de radacini al gazonului impotriva caldurii si pierderii de apa.



Garantie limitata seria RM/City

Friendly Robotics garanteaza cumparatorului initial ca ,Produsul” City 120 este liber de defecte de
material si manopera atunci cand este folosit pentru scopuri gospodaresti* pe o perioada de 24 de
luni, 12 luni pentru baterii, incepand cu data achizitiei. Accesoriile produsului, inclusiv piesele de
schimb, sunt garantate pentru o perioada de 6 luni de la data achizitiei. Aceasta garantie ofera
costul pieselor si manoperei pentru a repara defectele acoperite, atunci cand sunt efectuate de un
punct de lucru autorizat de Friendly Robotics pentru service si garantie. Pentru reparatiile in

garantie este necesara o dovada valabila a achizitjei.

Garantia limitata nu acopera costurile de transport de niciun tip. Proprietarul poarta toata
raspunderea pentru costurile de transport catre un punct de lucru autorizat de Friendly

Robotics pentru service si garantie.

*Scopurile gospodaresti normale sunt definite ca utilizarea produsului pe acelasi lot ca si casa
principala. Utilizarea la mai mult de o locatie se considera drept uz comercial si nu se mai aplica

aceasta garantie.

Articole si conditii neacoperite
Aceasta garantie expresa nu acopera urmatoarele:

+ Costul pieselor sau procedurilor pentru serviciul regulat de intretinere, ca de exemplu lame
sau ascutire lame.

+ Orice produs sau piesa care au fost modificate, utilizate incorect sau abuziv sau care
trebuie inlocuite sau reparate datorita accidentelor sau lipsei unei intretineri adecvate.

+ Uzura normala, inclusiv decolorarea vopselei sau a pieselor de plastic.

+ Costul instalarii sau reinstalarii, indepartarii instalarii sau orice costuri sau daune asociate
cu instalarea sau utilizarea incorecte ale produsului.

+ Orice produs care a fost deschis, reparat, modificat sau schimbat de cineva, altul decat
punctul de reparatii autorizat de Friendly Robotics.

+ Reparatiile necesare datorate ingrijirii incorecte a bateriei si/sau procesului incorect de
incarcare, ca de exemplu incarcarea in conditi de umiditate (RM200/City100),
neregularitati privind alimentarea cu energie electrica, sau lipsa unei pregatiri adecvate a
maginii de tuns iarba sau a bateriei inainte de orice perioada de neutilizare.

+ Reparatiile necesare datorate deteriorarii din cauza apei, altele decat expunerea

accidentala la ploaie, reparatii datorate fulgerelor sau altor cause naturale.



Instructiuni pentru obtinerea serviciului de garantie
Daca considerati ca produsul Friendly Robotics contine un defect de material sau manufactura,

contactati reprezentantul care v-a vandut produsul.

Responsabilitatile proprietarului
Trebuie sa intretineti si ingrijiti produsul Friendly Robotics respectand procedurile de intretinere si
ingrijire descrise In manualul proprietarului/utilizatorului. Intretinerea de rutind, chiar daca este

efectuata de un furnizor de servicii sau de catre dumneavoastra, este pe cheltuiala dumneavoastra.

Conditii generale

Repararea de catre un punct de lucru autorizat de Friendly Robotics pentru service si garantie este
singurul remediu disponibil in cadrul acestei garantii. Nu exista nicio altd garantie expresa sau
implicita. Toate garantiile implicite privind vandabilitatea sau caracterul adecvat pentru utilizare
sunt limitate la durata acestei garantii exprese. Friendly Robotics nu este raspunzatoare pentru
daunele indirecte, accidentale sau rezultante legate de utilizarea produsului Friendly Robotics
acoperite de aceasta garantie, inclusiv orice costuri sau cheltuieli de furnizare a echipamentelor de
schimb sau reparatii din timpul perioadelor rezonabile de functionare incorecta sau lipsa de
functionare Tn asteptarea reparatiilor din cadrul acestei garantii. Anumite state nu permit
excluderile daunelor accidentale sau rezultante, sau limitarile privind perioada cat dureaza o
garantie implicita, astfel incat este posibil ca excluderea si limitarile de mai sus sa nu se aplice si in
cazul dumneavoastra. Aceasta garantie va ofera drepturile legale specifice si este posibil sa aveti

si alte drepturi, care pot diferi in functie de stat.

Respectati intotdeauna instructiunile privind siguranta cuprinse in acest manual.




Robomow:

Declaratie de conformitate UE

Producator: F. Robotics Acquisitions Ltd.
Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya, 42815 Israel

Produsele acoperite de aceasta declaratie
Masina de tuns iarba automata operata cu baterie de 24 de voli, model RM200 (cu intrerupator
perimetral)
Masina de tuns iarba automata operata cu baterie de 24 de volti, model RM510 (cu unitate de
baza)
Masina de tuns iarba automata operata cu baterie de 24 de volti, model City 110 (cu unitate de

baza)

F. Robotics Acquisitions Ltd. declara pe proprie raspundere ca produsele identificate mai sus
sunt conforme cu cerintele privind protectia cuprinse in directiva EMC si cu elementele principale
ale obiectivelor referitoare la siguranta ale directivei privind echipamentele de joasa tensiune si ca
s-au aplicat urmatoarele standarde:

- EMC

- Robomow (Testat conform EN 55014-1:2006 & EN 55014-2:1997 + A1:2001)

- Unitate de baza (Testata conform: EN 55024:98 + A1:2001 + A2:2003 & EN 55022:1998 +
A1:2000+A2:2003)

- Siguranta folosirii curentului electric
BS EN 60335-1:2002 *AMD1 15172, 2002 *AMD2 15626, 2005 *AMD4 15051, 2004 *AMD5 15536,
2005 *AMD6 16671, 2007 BS EN 50338: 2006 AMD1 16778, 2006

- Directiva privind utilajele
Directiva 2006/42/CE
Siguranta utilajelor — Evaluarea riscului ISO 14121-1/2

- Directiva privind zgomotul

- LaBS EN ISO 3744: 1995 si *ISO 11094: 1991. Cu referire la directiva privind zgomotul exterior
2000/14/CE: Modificat de directiva 2005/88/EC si tabelul erata 1. Articolul 12: Codul de test al
Anexei lll Partea B Articolul 32.



- EMF

Nivelul de zgomot

Nivelul de putere al zgomotului masurat: LwA =77,2 dB

Nivelul de putere al zgomotului garantat: LwA =80 dB

BS EN 50366: 2003 amd1 16426, 2006

Autoritatea competenta EMC

Toate celelalte directive ale autoritatii

competente

QualiTech
30, Hasivim Street
P.O. Box 3083
Petah Tikva 49130

Israel

SGS UNITED KINGDOM LIMITED
Rossmore Business Park
ELLESMERE PORT
CH65 3EN South Wirral Cheshire

Marea Britanie

Documentatia tehnica pastrata de dl. Dedy Gur, Director Calitate.
Adresa: Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya, 42815 Israel. Si dl. Lennert Van

der Pols

Friendly Robotics BV. Adresa: Expeditieweg 4-6 Andelst 6673 DV, Olanda.
Prin prezenta declar ca produsul de mai sus respecta cerintele specificatiilor de mai sus.
Shai Abramson — Senior VP R&D

Sk Aldr

F. Robotics Acquisitions Ltd.

01.10.2010




DECLARATIE DE CONFORMITATE CE*)
(Nivel de zgomot)

Prin prezenta, F. Robotics Acquisition Ltd. certifica faptul ca echipamentul descris mai jos

0.1. Tip: Masina de tuns iarba automata operata cu baterie de 24 de volii
0.2. Marca fabricii (denumirea comerciala): ROBOMOW
0.2.1. Model/Tip: RM200 (cu intrerupator perimetral)

City110 (cu unitate de baza)

RM510 (cu unitate de baza)
0.3. Produs de: Nume: F. Robotics Acquisitions Ltd.

Adresa: Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya,
42815 Israel
0.4. Persoana care pastreaza documentatia tehnica:
Nume: DI. Dedy Gur, Director Calitate.
Adresa: Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya, 42815 Israel

0.5 Autoritate notificata = SGS UNITED KINGDOM LIMITED

Rossmore Business Park ELLESMERE PORT

CH65 3EN South Wirral Cheshire Marea Britanie

Referinta SGS: ELS111832/4/R/SW/07
0.6 Procedura de evaluare a conformitatii (specificatii testare):
La BS EN ISO 3744: 1995 si *ISO 11094: 1991.
Cu referire la directiva privind zgomotul exterior 2000/14/CE: Modificat de directiva
2005/88/EC si tabelul erata 1. Articolul 12: Codul de test al Anexei lll Partea B Articolul 32.
0.7 Data: 06.05.2008 0.8 Locul: SGS UNITED KINGDOM LIMITED
Respecta cerintele Directivei 2000/14/CE si cerinte Directivei 2005/88/CE si tabelului erata 1.
Articolul 12: Codul de test al Anexei lll Partea B Articolul 32:

I Directiva privind utilajele
I Directiva privind tensiunile joase

I Directiva privind compatibilitatea electromagnetica

Semnatura (Nume complet si functie**): Shai Abramson — Senior VP R&D

>hs Al

Scurta descriere a echipamentului: Masina de tuns iarba automata operata cu baterie de 24

de volti

1. Nivelul de zgomot



1.2. Nivelul de putere al zgomotului masurat: :...............coeennien. LwA =77,2 dB

1.3. Nivelul de putere al zgomotului garantat: ........................... LwA =80 dB

2. Parametrii referitori la sunet:

Latime de taiere: 19,5 cm

*) Aceasta declaratie trebuie redactata in aceeasi limba cu instructiunile originale, fie scrise
la masina, fie tiparite. Trebuie furnizata si o traducere in limba (limbile) din tara utilizatorului.
Aceste traduceri sunt supuse acelorasi conditii ca instructiunile originale.

**) de exemplu, o functie care imputerniceste semnatarul sa semneze in numele
producatorului (daca producatorul este o persoana fizica, acesta este producatorul sau
reprezentantul sau legal, iar in cazul unei persoane juridice sau asociatii fara personalitate
juridica, este persoana autorizata sa il reprezinte/gestioneze legal sau prin regulile sau
statutul sau legal).

***) Pentru echipamentele actionate prin motor cu combustie trebuie sa fie viteza nominala a
motorului la care sunt inregistrate masuratorile zgomotului. Pentru ferastraie cu lant: trebuie sa fie
viteza nominala a motorului in condifii de sarcina totala la care sunt inregistrate masuratorile

zgomotului.



Pentru a va inregistra produsul online, mergeti la

www.robomow.com

Exclusive distributor:
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Service Contact: robomow-city@prochaska.eu | +43 (1) 278 51 00
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